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บทคัดย่อ

	 โดรนใต ้น�้ ำปลาบู ่มหิดล จัดว ่าเป ็นโดรนใต ้น�้ ำต ้นแบบล�ำแรกของโลกที่มีรูปร ่างแบบปลาบู ่มหิดล  

ชื่อ “ปลาบู่มหิดล” นี้เป็นการตั้งชื่อวิทยาศาสตร์ตามพระนามจอมพลเรือ สมเด็จพระมหิตลาธิเบศร อดุลยเดชวิกรม 

พระบรมราชชนก ซึ่งเป็นพระบิดาแห่งการแพทย์แผนปัจจุบัน และพระบิดาแห่งการสาธารณสุขไทย และพระประทีป

แห่งการอนุรักษ์ทรัพยากรสัตว์น�้ำของไทยเพื่อใช้เป็นเชิงสัญญะต่อการเสริมพลังทางความคิดสร้างสรรค์ในการพัฒนา 

โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลในการช่วยเหลือมวลมนุษยชาติโดยได้มีการพัฒนามาจากอากาศยานไร้คนขับแบบปีกหมุน 

NARAI UAV ท�ำให้มีลักษณะการใช้งานเป็นแบบเอนกประสงค์ โดยเปรียบเทียบกับโดรนใต้น�้ำในต่างประเทศที่น�ำมาใช้

อยู่ในปัจจุบัน ได้แก่ PowerRay,Trident, iBubble และ Biki อย่างไรก็ตามส�ำหรับโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลนี้มีแนวโน้มว่า

จะสามารถน�ำมาใช้ประโยชน์ต่อการแพทย์และสาธารณสุขได้เป็นอย่างดีในอนาคต เช่น การช่วยในการดูแลผู้ป่วย/ 

ผู้บาดเจ็บฉุกเฉินนอกโรงพยาบาล หรือการขนส่งอุปกรณ์ทางการแพทย์ไปยังจุดเกิดเหตุ เป็นต้น  

ค�ำส�ำคัญ: การพัฒนา; ศักยภาพ; ประสิทธิภาพ; โดรนใต้น�้ำ; ปลาบู่มหิดล
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Abstract

	 Mahidolia Underwater Drone is the first prototype of underwater fish drone with Artificial 
intelligence of The world which the body is “Mahidolia”. Mahidolia scientific name followed by  
the Admiral of Fleet His Royal Highness Somdej Chao Fa Mahidol Adulyadej Kromma Luang  
Songkla Nakarin who is the father of modern medicine , the father of public health of Thailand  
and the mention of conserving aquatic animal resources in Thailand to represent of symbolic 
approach so as to ideal empowerment of Mahidolia Underwater Drone to help mankind.  
Its development is considered as Unmanned Aerial Vehicle (UAV) - NARAI UAV. Its characteristic is  
a versatile. At the present, the using of underwater drone in the other countries appeares.  
For example, Power Ray, Trident, iBubble, and Biki. However, Mahidolia Underwater Drone of  
Thailand in the future will get advantage to medicine and public health. For example, assisting in 
patient care/ emergency injured outside the hospital or medical equipment transportation to  

accident point. 
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บทน�ำ
	 ด้วย พระราชสมัญญานาม “พระบิดาแห่งการแพทย์

แผนป ัจจุบัน พระบิดาแห ่งการสาธารณสุขไทย และ 

พระประทีปแห่งการอนุรักษ์ทรัพยากรสัตว์น�้ำของไทย”1 จาก

พระราชกรณียกิจเปี่ยมด้วยพระเมตตาต่อปวงชนชาวไทย

จอมพลเรือสมเด็จพระมหิตลาธิเบศร อดุลยเดชวิกรม 

พระบรมราชชนก2 ซึ่งเป็นพระบรมราชชนกในพระบาท 

สมเดจ็พระปรเมนทรมหาอานนัทมหดิล พระอฐัมรามาธบิดนิทร  

และพระบาทสมเด็จพระปรมินทรมหาภูมิพลอดุลยเดช และ

เป็นพระอัยกาในสมเด็จพระเจ้าอยู ่หัวมหาวชิราลงกรณ  

บดินทรเทพยวรางกูรทรงคุณูปการต่อการน�ำมาซึ่งปัญญา

ของแผ่นดินเนื่องจากพระองค์ทรงมีส่วนส�ำคัญในการพัฒนา

คุณภาพชีวิตของคนไทยให้มีสุขภาพที่แข็งแรงอย่างต่อเนื่อง 

ทรงส่งเสริมให้คนไทยในทุกครัวเรือนได้บริโภคอาหารที่มี

คุณค่าทางโภชนาการสอดคล้องกับการกล่าวถึงสภาพของ

สังคมไทยตั้งแต่โบราณกาลว่า “ในน�้ำมีปลา ในนามีข้าว” 

ท�ำให้พระองค์ทรงสนับสนุนให้มีการพัฒนาในรูปแบบต่างๆ

ให้ทัดเทียมกับอารยประเทศและด้วยสายพระเนตรที่ยาวไกล

ในเรื่องดังกล่าวน้ีพระองค์จึงได้พระราชทานทุนเพื่อส่งคน

ไทยไปศึกษาต่อยังต่างประเทศในสาขาวิชาต่างๆ เพื่อจะได้

น�ำความรู้และสรรพวิทยาการทางด้านดังกล่าวมาใช้เพื่อการ

พัฒนาประเทศ เนื่องด้วยพระนามาภิไธยจอมพลเรือสมเด็จ

พระมหติลาธเิบศร อดุยเดชวกิรม พระบรมราชชนก ซ่ึงน�ำมาใช้

ในการตั้งชื่อที่สอดคล้องตามชื่อทางวิทยาศาสตร์ของปลาบู่

มหิดล อนัเป็นการเทิดพระเกียรติสมเด็จพระบรมราชชนก3 

และเป็นจุดเริ่มต้นของการเขียนบทความวิชาการเกี่ยวกับการ

พัฒนาศักยภาพและประสิทธิภาพโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลของ

ไทยโดยการใช้แนวคิดเชิงอุดมการณ์นิยมมาช่วยเพื่อหล่อ

หลอมรวมจิตใจของคนไทยให้มีความเป็นหนึ่งเดียวในการ

คิดค้นนวัตกรรมใหม่คือ โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล เพื่อน�ำมาใช้

ประโยชน ์ทางด ้านวงการแพทย ์และสาธารณสุขของ

ประเทศไทยในอนาคต ซึ่งโดรนใต้น�้ำมีประโยชน์ในการช่วย

ดูแลผู้ป่วย/ผู้บาดเจ็บฉุกเฉินนอกโรงพยาบาล หรือการขนส่ง

อุปกรณ์ทางการแพทย์ไปยังจุดเกิดเหตุ อันจัดว ่าเป ็น

นวัตกรรมใหม่ซึ่งจัดว่าเป็นอากาศยานไร้คนขับเครื่องแรกของ

โลกที่มีลักษณะเป็นรูปปลาบู ่มหิดลที่ ใช ้ร ่วมกับปัญญา

ประดิษฐ์นั่นเอง

	 ส�ำหรับบทความนี้จะกล่าวถึง (1) การเกิดข้ึนของ 

ปลาบู่มหิดล (2) การก่อเกิดโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล (3) ความ

ส�ำคัญของโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล (4) การแบ่งประเภทของ

อากาศยานไร้คนขับ (5) ลักษณะการควบคุมอากาศยานไร้คน

ขับ (6) ระดับของการปฏิบัติการของอากาศยานไร้คนขับตาม

ลักษณะการสร้าง (7) ส่วนประกอบของระบบอากาศยาน 

ไร้คนขับ (8) ตัวอย่างโดรนใต้น�้ำในต่างประเทศ (9) การ

อภิปรายผลเชิงวิเคราะห์แนวโน้มในอนาคตกับโดรนใต้

น�้ำปลาบู่มหิดล (10) แนวทางในอนาคตของการใช้โดรนใต้

น�้ำปลาบู่มหิดลประยุกต์ใช้ในด้านการแพทย์และสาธารณสุข

ของไทย และ (11) บทสรุป

(1) การเกิดขึ้นของปลาบู่มหิดล

รูปที่ 1:	 ปลาบู่มหิดล (ชื่อวิทยาศาสตร์: Mahidolia)

	 เมื่อ ดร.นพ.ฮิวจ ์  แมคคอมิคสมิธ (Dr. Hugh 

McCormick Smith, M.D.,L.L.D.) เจ้ากรมรักษาสัตว์น�้ำ  

(นับว ่าเป ็นอธิบดีกรมประมงคนแรกของประเทศไทย)  

ได้ค้นพบพันธุ ์สัตว์สกุลใหม่ (new genus) ของโลก คือ  

ปลาบู่มหิดล เมื่อวันที่ 14 มิถุนายน พ.ศ.2469 ณ ปากน�้ำ

แหลมสิงห์ อ�ำเภอแหลมสิงห์ จังหวัดจันทบุรี ประเทศไทยท่ี 

Latitude 12.6 Longtitude 101.4 ในปัจจุบันปลาบู่มหิดล

เป็นสัตว์น�้ำประจ�ำจังหวัดจันทบุรีและมีการระบุปลาบู่มหิดล

ทุกชนิดในสกุล Mahidolia ตามบัญชีท้ายประกาศกระทรวง

ทรัพยากรธรรมชาติและสิ่งแวดล้อม เรื่องก�ำหนดเขตพื้นที่

และมาตรการคุม้ครองสิง่แวดล้อมลงประกาศในราชกจิจานุเบกษา

ตั้งแต่ปี พ.ศ. 2546 ถึงปี พ.ศ. 25604, 5 ช่ือ “ปลาบู่มหิดล” 

และเป็นชื่อในภาษาละตินว่า Mahidolia เป็นการตั้งชื่อ

วทิยาศาสตร์ตามพระนามจอมพลเรอื สมเดจ็พระมหติลาธิเบศร 

อดุลยเดชวิกรมพระบรมราชชนก ซึ่งปลาบู ่มหิดลเป็น 
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วชิรเวชสารและวารสารเวชศาสตร์เขตเมือง
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ปีที่ 62  ฉบับที่ 6  พฤศจิกายน - ธันวาคม พ.ศ. 2561

Tropical marine goby ส่วนใหญ่มีเฉพาะในทวีปเอเชีย 

การพบสกุล (genus) ใหม่ของโลกเป็นสิ่งส�ำคัญ เพราะยิ่งกว่า

การพบเพยีงแค่สายพนัธุ(์species)ใหม่เท่านัน้อกีทัง้ การพบสกุล 

(genus) ใหม่ของโลกในครั้งนี้เป็นการเริ่มต้นประวัติศาสตร์

ของการอนุรักษ์ทรัพยากรสัตว์น�้ำของไทย6, 7

	 เนื่องจาก ปลาบู่มหิดลเป็นพันธุ ์สัตว์ประเภทเดียว 

ในโลกอันเนื่องด ้วยพระนามาภิไธยจอมพลเรือสมเด็จ 

พระมหิตลาธิเบศร อดุยเดชวิกรม พระบรมราชชนก ท�ำให้

บทความทางวิชาการเรื่อง “การพัฒนาศักยภาพและ

ประสิทธิภาพโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลของไทย” ที่มีจุดเริ่ม

ต้นมาจากงานวิจัยเชิงประวัติศาสตร์ โดยได้ข้อมูลพื้นฐานมา

จากหนังสือ 100ปี สมเด็จพระมหิตลาธิเบศรอดุลยเดชวิกรม

พระบรมราชชนก ที่มุ่งหวังที่จะให้สังคมไทยได้รับรู้เรื่องราว

เกี่ยวกับพระราชกรณียกิจเปี่ยมด้วยพระเมตตาต่อปวงชน

ชาวไทยในฐานะพระบิดาแห ่งการแพทย์แผนปัจจุบัน  

พระบิดาแห่งการสาธารณสุขไทย และพระประทีปแห่ง 

การอนุรักษ์ทรัพยากรสัตว์น�้ำของไทย1

(2) การก่อเกิดโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล

		  โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลจะมีคุณค่าและก่อเกิด 

คุณประโยชน์ก็ต้องอาศัยรากฐานขององค์ความรู้ และการ

ประยุกต์ให้เห็นภาพจากการสร้างองค์ความรู ้ใหม่ในเรื่อง 

การบรูณาการศาสตร์ต่างๆ ส�ำหรบัร่วมกนัสบืสานต่ออดุมการณ์

ในด้านการพัฒนาด้านการแพทย์และสาธารณสุข ให้มีจารึก

ฝากไว้กับรุ่นลูกรุ่นหลานในสังคมไทย พร้อมกับข้อมูลท่ีเป็น

บันทึกทางประวัติศาสตร์สู ่การพัฒนาความมั่นคงของชาติ

อย่างยั่งยืนในระยะเริ่มต้นของการเกิดยุทธศาสตร์สุขภาวะ

ชุมชน ท่ีได้ช้ีแนะแนวทางการบูรณาการเพื่อสร้างความเข้าใจ

กับประชาชนในด้านจิตสาธารณะในเชิงของมิติจิตสังคมอีก

ด้วย ท�ำให้ผู้เขียนระลึกถึงพระอนุศาสน์ซึ่งเป็นฐานคิดของ 

ผู้เขียนที่ได้ตกผลึกจากแนวทางพระอนุศาสน์ของจอมพลเรือ 

สมเด็จพระมหิตลาธิเบศร อดุลยเดชวิกรม พระบรมราชชนก 

ที่ว่า “ความส�ำเร็จที่แท้จริง อยู่ที่การน�ำความรู้ไปประยุกต์ใช้

เพื่อประโยชน์สุขแก่มวลมนุษยชาติ (True success is not in 

the learning, but in its application to the benefit of 

mankind)” 3 จึงเป็นทางเลือกที่ส�ำคัญและอาจเป็นทางรอดที่

จ�ำเป็นส�ำหรับสังคมไทยในปัจจุบันนี้ ส่วนหนึ่งอาจจะมาจาก

โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลก็เป็นได้ และหลักค�ำสอนของจอมพล

เรอืสมเดจ็พระมหติลาธเิบศร อดยุเดชวกิรม พระบรมราชชนก3 

ที่ว่า

“ขอให้ถือประโยชน์ส่วนตน เป็นที่สอง

ประโยชน์ของเพื่อนมนุษย์ เป็นกิจที่หนึ่ง

ลาภทรัพย์และเกียรติยศ  จะตกแก่ท่านเอง

ถ้าท่านทรงธรรมะแห่งอาชีพไว้ให้บริสุทธิ์”

	 กระทั่งท�ำให้เกิดการจุดประกายทางพลังสมองของ 

ผู ้ เขียนตั้งแต่ครั้งยังเป ็นนักศึกษาที่มหาวิทยาลัยมหิดล  

จวบจนถึงปัจจุบันนี้ จึงเป็นจุดเริ่มต้นส�ำคัญในการสร้างโดรน

ใต้น�้ำปลาบู่มหิดลจากการท่ีร่วมใจกันรวมพลังเพื่อมุ ่งหวัง 

ในการเทิดพระเกียรติจอมพลเรือสมเด็จพระมหิตลาธิเบศร 

อดุยเดชวิกรม พระบรมราชชนก 

	 ด้วยค�ำกล่าวท่ีว่า “Think global, Act local”  

ซ่ึง “Think global”ในท่ีนี้ จุดประกายแนวคิดมาจาก 

ปลาบู่มหิดลที่เป็นสัตว์น�้ำทางทะเลที่หายากของโลก6 เพ่ือใช้

เป็นเชิงสัญญะต่อการเสริมพลังทางความคิดสร้างสรรค์ 

ซึ่งจัดว่าเป็น “Act local” โดยใช้หลักคิดในการประยุกต์แบบ

ผสมผสานทางด้านสหวชิาการในทางการแพทย์และสาธารณสุข 

ภายใต้บริบททางด้านโลกาภิวัตน์ที่เกิดขึ้นด้วยการใช้ความรู้

เชิงทฤษฎีไปประยุกต์กับการออกแบบกระบวนการ/วิธีการ

พัฒนาท่ีเปิดโอกาสให้ทุกคนมีส่วนร่วมได้อย่างเหมาะสมกับ

บริบทในภาคส่วนต่างๆ ส�ำหรับการวางแผนเพื่อด�ำเนินงาน

 
	รูปที่ 2:	 อากาศยานไร้คนขับแบบปีกหมุน NARAI  

	 UAV ของส�ำนักงานวิจัยและการพัฒนาการ 

	 ทางทหารกองทัพเรือ ซึ่งเป็นต้นแบบแนวคิด 

	 โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล
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ให้ได้ดียิ่งขึ้น โดยเฉพาะอย่างยิ่งมิติทางด้านหลักการของการ

มีสุขภาวะที่สมบูรณ์จะสะท้อนถึงความเป็นองค์รวมอย่าง

แท้จริงของการพัฒนาที่เกื้อหนุนและเชื่อมโยงกัน หรืออาจ

กล่าวได ้ว ่าเป ็นผลรวมของการสร ้างสุขภาวะในทุกมิติ  

ทั้งร่างกาย จิตใจ สังคมและปัญญา นอกจากนี้ยังช่วยในการ

รกัษาสมดลุย์ในการจัดสภาพแวดล้อมในการท�ำงานทีเ่หมาะสม

และจิตวิญญาณที่เป็นเอกลักษณ์ของชุมชน สิ่งที่กล่าวมา

เหล่านี้ก็คือ แนวคิดของการเข้าสู่วัฒนธรรมอุดมคติท่ีมีพลัง

แห่งศรัทธาเป็นสิ่งบ่งชี้สุขภาวะของสังคม7 

	 ดังน้ัน ประโยชน์ที่สังคมไทยจะได้รับจากการใช้โดรน

ใต้น�้ำปลาบู่มหิดล ไม่ว่าจะเป็นในเรื่องการเชื่อมโยงเสริมพลัง

สามัคคีให้เกิดการมีอุดมการณ์ร่วมกันในการสร้างสุขภาวะที่ดี 

จึงมีประโยชน์ทั้งทางด้านสุขภาพกายและสุขภาพจิตที่มีทั้ง

ผลทางตรงและทางอ้อมกับสุขภาวะทางสังคม โดยเฉพาะ

อย่างยิ่งด้วยมิติทางจิตสังคมของสุขภาพที่ใช้ปัจจัยสังคม

ก�ำหนดทางสุขภาพ (Social determinants of health) ถือ

เป็นต้นแบบของการเสรมิสร้างทางสขุภาวะให้กบัประเทศอื่นๆ 

ทีค่วรจะต้องเร่ิมต้นผลกัดันให้เกดิขึน้จรงิเพือ่การมสีขุภาวะท่ีดี

และยั่งยืน 

(3) ความส�ำคัญของโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล

	 ปกติเรามักจะเห็นแต่โดรนในอากาศ แต่ล่าสุดก�ำลัง 

มีการพัฒนาโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล และยังเป็น โดรนใต้น�้ำ

ตัวแรกของโลกที่มีลักษณะคล้ายปลาบู่มหิดล โดยมีภาพท่ีส่ง

เข้ามาในแอพพลิเคชั่นบนอุปกรณ์มือถือของผู ้ใช้นอกจาก 

จะแสดงภาพวิวทิวทัศน์ใต้น�้ำแล้ว ยังสามารถบอกความลึกที่

โดรนก�ำลังด�ำอยู่ บอกถึงอุณหภูมิของน�้ำ หากจะต้องมีการ

ส�ำรวจสัตว์น�้ำหายาก หรือใช้ในช่วยเหลือผู้ประสบภัยพิบัติ

ทางน�้ำ รวมทั้งอาจจะสามารถใช้ในการล�ำเลียงยาและ

อุปกรณ์ทางการแพทยในเวชศาสตร์ฉุกเฉินได้ด้วยท�ำให้ต้องมี

การพัฒนาไปอย่างต่อเนื่องกับวิวัฒนาการของโดรนใต้น�้ำปลา

บู ่มหิดลเพ่ือให้เกิดศักยภาพและประสิทธิภาพที่ดียิ่งขึ้น 

เน่ืองจากโดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลเป็นโดรนใต้น�้ำที่สร้างข้ึนใน

ประเทศไทยซ่ึงพัฒนามาจากอากาศยานไร้คนขับแบบปีก

หมุน NARAI UAV ของส�ำนักงานวิจัยและการพัฒนาการ

ทางทหารกองทัพเรือ8 ท�ำให ้โดรนใต ้น�้ำปลาบู ่มหิดล 

นอกจากจะท�ำหน้าที่บริเวณอาณาเขตใต้น�้ำแล้ว ยังสามารถ

เป ็นยานไร ้คนขับได ้อีกด ้วยภายในเครื่ อง เดียวกัน  

จึงมีลักษณะเป็นอเนกประสงค์ในการใช้งาน

	 นอกจากนี้แล้ว ผู้เขียนได้มอบเอกสารที่เป็นเนื้อหา

จากประสบการณ์โดยตรงของผู้เขียนจากการศึกษาหลักสูตร

การบินด้วยอากาศยานไร้คนขับแบบปีกหมุน NARAI UAV  

รุน่ที ่1 ของส�ำนกังานวจิยัและพฒันาการทางทหารกองทพัเรอื 

(สวพ.ทร.) ให้แก่พลเรือเอกณะ อารีนิจ ผู้บัญชาการทหารเรือ

ในขณะนั้น (รูปที่ 3)

 
		 รูปที่ 3:	 ประสบการณ์จากการศึกษาหลักสูตรการบิน 

	 ด้วยอากาศยานไร้คนขับแบบปีกหมุน NARAI  

	 UAV รุ่นที่ 1

(4) การแบ่งประเภทของอากาศยานไร้คนขับ

	 ผู ้ เขียนได ้แบ ่งประเภทของอากาศยานไร ้คนขับ  

โดยสามารถก�ำหนดรูปแบบการจัดแบ่งได ้ตามลักษณะ  

ของการน�ำไปใช้งานในภารกิจใด เป็นของหน่วยงานหรือ

องค์กรใด คุณลักษณะเฉพาะของอากาศยานไร้คนขับ และ

ตามลักษณะของภูมิประเทศที่ท�ำการบิน

	 การแบ่งประเภทตามพิสัยและความสูงในการปฏิบัติ

การได้ ดังนี้9, 10

	 1. แบบขนาดเล็ก ที่บินได้สูง 2,000 ฟุต (600 เมตร) 

พิสัย 2 กิโลเมตร

	 2.	 แบบส�ำหรับระยะใกล้ ท่ีบินได้สูง 5,000 ฟุต 

(1,500 เมตร) พิสัย 10 กิโลเมตร

	 3. แบบนาโต้ ที่บินได้สูง 10,000 ฟุต (3,000 เมตร) 

พิสัย 50 กิโลเมตร
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	 4. แบบยุทธวิธี ที่บินได้สูง 18,000 ฟุต (5,500 เมตร) 

พิสัย 160 กิโลเมตร

	 5. แบบระดับความสูงที่บินได้สูง 30,000 ฟุต (9,000 

เมตร) พิสัยกว่า 200 กิโลเมตร

	 6. แบบระดับความสูงที่บินได้สูงมากกว่า 30,000 ฟุต 

(9,100 เมตร) พิสัยไม่แน่นอน 

	 7. แบบความเร็วสูงเหนือเสียง บินได้ 50,000 ฟุต 

(15,200 เมตร) พิสัยกว่า 200 กิโลเมตร

	 นอกจากน้ียังแบ่งประเภทของอากาศยานไร้คนขับได้ 

ดังนี้11, 12 

	 เพื่อใช้ในภารกิจด้านการทหาร

	 •	 ใช้ในภารกิจการลาดตระเวนเส้นทาง หาข่าวกรอง 

ล�ำเลียงขนส่งยุทโธปกรณ์

	 •	 ใช ้ในการปรับการยิงให ้กับระบบอาวุธยิงเล็ง

จ�ำลองหรือการชี้ เป ้า เป ็นเป ้าฝ ึกให้กับพลปืนต่อต ้าน

อากาศยานหรือขีปนาวุธ

	 •	 ใช้ในการสนับสนุนทางอากาศให้แก่หน่วยด�ำเนิน

กลยุทธ์ และท�ำภารกิจโจมตีในพื้นที่

	 เพื่อใช้ในภารกิจด้านพลเรือน

	 •	 ใช้ในด้านการค้นหาข้อมูลตามลักษณะของพื้นที่

	 •	 ใช้ในด้านการตรวจค้นหาทรัพยากรธรรมชาติและ

สิ่งแวดล้อม

	 •	 ใช้ร่วมในการพยากรณ์อุทกศาสตร์

	 •	 ใช้ประกอบในการจัดท�ำแผนทีภ่าพถ่ายทางอากาศ

	 •	 ใช ้ในทางการวิจัยและพัฒนาเพื่อการพัฒนา

เทคโนโลยีของอากาศยานไร้คนขับ 

 

(5) ลักษณะการควบคุมอากาศยานไร้คนขับ

	 ลักษณะการควบคุมอากาศยานไร้คนขับ แบ่งการ 

ใช้งานได้ดังนี้13, 14

	 ตามระดับของการควบคุม ได้แก่

	 ระดับที่ 1	 ใช้ในการรับ - ส่ง ข้อมูลหรือภาพได้

	 ระดบัที ่2	 สามารถ รับ - ส่ง ข้อมลูจากภาพได้โดยตรง

จากอากาศยานไร้คนขับ

	 ระดับที่ 3	 สามารถก�ำหนดแนวทางในการควบคุม

อุปกรณ์ที่ติดตั้งบนอากาศยานไร้คนขับให้ปฏิบัติงานตาม 

ค�ำสั่งจากสถานีควบคุมได้

	 ระดับที ่4	 สามารถควบคมุการท�ำงานของอากาศยาน

ไร้คนขับได้ตลอดเส้นทางในการบิน เช่น การบินขึ้น-ลง

	 ระดับที่ 5	 สามารถปฏิบัติการควบคุมอากาศยาน 

ไร้คนขับได้ในสภาพต่างๆท่ีเป็นภารกจิของอากาศยานไร้คนขบั

	 นอกจากนี้ยังสามารถควบคุมได้โดยตรง โดยใช้ชุด

ควบคุมอากาศยานไร้คนขับควบคุมเส้นทางการบิน การน�ำ

ร่องการวางแผนเพื่อใช้ในก�ำหนดภารกิจให้แก่อากาศยาน 

ไร้คนขับการด�ำเนินการปล่อยอากาศยานไร้คนขับ และเก็บ

กลับคืน รวมทั้งก�ำหนดกระบวนการปฏิบัติต่อข้อมูลที่ได้รับ

จากอากาศยานไร้คนขับ สิ่งส�ำคัญคือการก�ำหนดช่วงในการ

ควบคุมอากาศยานไร้คนขับแต่ละระบบ อาจจะมีช่วงในการ

ควบคุมที่เป็นเอกลักษณ์เฉพาะแบบ ที่มีกรอบแนวทางการ

ด�ำเนินการทางการควบคุมที่หลากหลาย โดยที่สามารถจะ

ท�ำการควบคุมในลักษณะควบคุมทางพื้นดิน ทางทะเล และ

ทางอากาศ15ดังนั้นจึงต้องค�ำนึงถึงว่าการใช้อากาศยานไร้คน

ขับตามลักษณะหรือประเภทของการบินระบบอากาศยาน 

ไร้คนขับทุกประเภท จะมีขีดความสามารถปฏิบัติงานโดย 

ไม่จ�ำเป็นต้องมีนักบินประจ�ำการในตัวอากาศยาน รวมทั้ง

ระบบการควบคุมใช้ระบบวิทยุ และสามารถก�ำหนดโปรแกรม

การปฏิบัติไว้ล่วงหน้า การควบคุมการท�ำงานของอุปกรณ์ที่

ติดตั้งก่อนขึ้นท�ำการบิน หรือในระหว่างที่ก�ำลังปฏิบัติภารกิจ

อยู ่ เช่น ภารกิจในการลาดตระเวนและเฝ้าตรวจ การทิ้ง

ระเบิด การโจมตี การน�ำไปใช้เป็นเป้าหมาย ใช้ในภารกิจการ

สงครามอิเล็กทรอนิกส์ หรือการเป็นเป้าลวง เป็นต้นตามขีด

ความสามารถของระยะปฏิบัติการของอากาศยานไร้คนขับ16

	 เมือ่จ�ำเป็นต้องอาศยัอากาศยานไร้คนขับโดยใช้ความสูง

ของเพดานบิน และห้วงเวลาในการครองอากาศแบ่งออกได้

ดังนี้14, 15

	 •	 อากาศยานไร้คนขับระดับเพดานบินต�่ำ มีเพดาน

บินน้อยกว่า 2,000 ฟุต 

	 •	 อากาศยานไร้คนขับระดับเพดานบินปานกลาง  

มีเพดานบินต�่ำกว่า 45,000 ฟุต โดยจะบินอยู่ในระดับชั้น

บรรยากาศชั้นTroposphereคือ บรรยากาศชั้นล่างสุดสูงจาก

ผิวโลก 8 - 15 กิโลเมตร มีอิทธิพลต่อมนุษย์และสิ่งแวดล้อม

มากที่สุด อากาศที่มนุษย์หายใจเข้าไปคืออากาศชั้นนี้

	 •	 อากาศยานไร้คนขับเพดานบินสงู มเีพดานบินสงูกว่า 

45,000 ฟุต และอากาศยานไร้คนขับเพดานบินสูงที่มีพิสัย
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การบินไกล มีความสูงเกินกว่า 45,000 ฟุต บินในระดับ 

ชั้นบรรยากาศ Stratosphere เวลาในการบนิมากกว่า 24 ช่ัวโมง

(6) ระดับของการปฏิบัติการของอากาศยานไร้คนขับตาม

ลักษณะการสร้าง

	 ระดับของการปฏิบัติการของอากาศยานไร้คนขับตาม

ลักษณะการสร้างที่เน้นถึงการบินขึ้น-ลง การขับเคลื่อน และ

ขนาดเป็นส�ำคัญ คือประเภทของปีก ลักษณะการบินข้ึน  

การส่งขึ้น การลงสู่พื้น และระบบการขับเคลื่อน16

	 ส�ำหรับประเทศไทยมีการก�ำหนดประเภทของ

อากาศยานไร้คนขับไว้ดังนี้15

	 1.	 อากาศยานไร้คนขับระยะประชิด (UAV Close 

Range = UAV CR) มีรัศมีการปฏิบัติการไม่เกิน 50 กิโลเมตร 

เวลาปฏิบัติการในอากาศประมาณ 3 ชั่วโมง การใช้งานจะใช้

สนับสนุนในภารกิจการลาดตระเวน เฝ้าตรวจ และการค้นหา

เป้าหมาย รวมทั้งการปรับการยิง โดยสามารถจะปฏิบัติ

ภารกิจได้เกือบจะทุกสภาพอากาศ

	 2.	 อากาศยานไร้คนขับระยะใกล้ (UAV Short Range 

= UAV SR) คือ อากาศยานไร้คนขับที่มีความสามารถปฏิบัติ

งานได้ในระยะเวลา 8 - 10 ชั่วโมง โดยออกแบบให้สามารถ

ส่งข้อมูลกลับมาโดยใช้ระบบถ่ายทอดตามสัญชาติ

	 3.	 อากาศยานไร้คนขับระยะไกลบินได้นาน (UAV 

Endurance = UAV E) เป็นอากาศยานไร้คนขับที่มีขีดความ

สามารถในการปฏิบัติงานในอากาศได้นานกว่า 24 ชั่วโมง 

รัศมีในการปฏิบัติการมากกว่า 800 กิโลเมตรสามารถรับ

ภารกิจได้หลายภารกิจพร้อม ๆ กันอย่างต่อเน่ือง สามารถ

ปฏิบัติภารกิจได้ทุกสภาพอากาศ 

(7) ส่วนประกอบของอากาศยานไร้คนขับ

	 ในเมื่ออากาศยานไร ้คนขับหมายถึง เครื่องบินที่

สามารถบินได้ด้วยระบบอัตโนมัติ โดยไม่ใช้นักบิน จะเห็นว่า

ลักษณะของอากาศยานไร ้คนขับจะก�ำหนดได้จากการ

ออกแบบ การสร้างระบบต่าง ๆ ในอากาศยานไร้คนขับและ

ระบบสนับสนุนทีอ่ยูบ่นพืน้ดิน ซึง่ประกอบด้วย ระยะเวลาบิน  

ความ เร็ ว  รั ศมี ท� ำการ  ความสู ง  และน�้ ำหนั กรวม  

เมื่อพิจารณาโดยรวมแล้วระบบอากาศยานไร้คนขับสามารถ

แยกส่วนประกอบต่างๆได้ดังนี้คือ15

	 1.	 โครงเครื่องบิน (Airframe) โครงสร้างมีรูปร่างแตก

ต่างกันไปตามลักษณะของการใช้งาน เช่น เป็นรูปสี่เหลี่ยม 

หรือเป็นรูปวงกลม ส่วนวัสดุที่ใช้ก็มีหลากหลายรูปแบบ เช่น 

โลหะ พลาสติก และไฟเบอร์ เป็นต้น

	 2.	 ระบบขับเคลื่อนหรือเครื่องยนต์ (Propulsion 

System) ระบบขับเคลื่อนที่ใช้กับอากาศยานไร้คนขับมีหลาย

แบบ เช่น เครื่องยนต์ 2 จังหวะ เครื่องยนต์ 4 จังหวะ 

เครื่องยนต์โรตารีมอเตอร์ไฟฟ้า เครื่องยนต์จรวด และ

เครื่องยนต์เทอร์โบเจ็ต เป็นต้น

	 3.	 ระบบควบคุม (Control System) การท�ำงานของ

อากาศยานไร้คนขับจะเป็นแบบการบังคับแบบใช้วิทยุจาก 

พื้นดิน หรือการใช ้โปรแกรมควบคุมการบินด้วยระบบ

คอมพิวเตอร์ 

	 4.	 ระบบการส ่ งและกลับคืน (Launch and 

Recovery System) 

	 5.	 ระบบน�ำร ่องและน�ำวิ ถี  (Navigation and 

Guidance System) ส่วนใหญ่จะใช้ GPS เป็นตัวช่วย 

	 6.	 ระบบควบคุมและสนับสนุนภาคพื้น (Ground 

Control Station) 

	 7.	 สัมภาระที่บรรทุกได้ (Payload) 

	 8.	 ระบบการเชื่อมต่อและเก็บข้อมูล (Data Link 

and Storage System) 

	 นอกจากนี้ผู ้เขียนได้มีโอกาสเข้ารับการฝึกอบรม

หลักสูตรการบินด้วยอากาศยานไร้คนขับแบบปีกหมุน 

NARAI UAVรุ่นท่ี 1จากส�ำนักงานวิจัยและการพัฒนาการ

ทางทหารกองทัพเรือโดยนําโดรนท่ีใช้มาทดลองฝึกบังคับบิน 

และถอดช้ินส่วนเพื่อศึกษาอุปกรณ์และวิธีควบคุมการบินมี

คุณลักษณะทางเทคนิค ดังนี้ (1) เป็นโดรนแบบมัลติโรเตอร์ 4 

ใบพัด (2) ควบคุมการทํางานด้วยรีโมท (3) ใช้ต้นกําลังจาก

แบตเตอรี่ 16,000 mAh (4) มีระยะห่างแกนมอเตอร์ใบพัด 

90 cm และความสูงในการรับสัญญาณในระยะที่เหมาะสมที่

มีความชัดเจนท่ีส่งผ่านโดยคลื่นสัญญาณได้ 1.5-2.5 m (5) 

มิติโดยรวม (กxยxส) 100x160x50 cm (6) น�้ำหนัก 5.5 kg 

และดําเนินการทดสอบการบิน พบว่าสามารถบินรับน�้ำหนัก

ได้แต่การทํางานไม่เสถียร ทําให้ตกบ่อยมาก จึงปรับปรุง

ระบบคุมการบิน และวงจรควบคุมไจโร โดยใช้ไมโครคอนโทร

เลอร์ 32 Bit และปรับวงจรอิเล็กทรอนิกส์การจ่ายพลังงาน 
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ให้สมดุลกับมอเตอร์ไฟฟ้าใบพัด หลักจากน้ันนําไปติดตั้งถัง

บรรจุสาร และคานหัวฉีดพ่นแบบกรวย ที่สามารถปรับหน้า

กว้างการฉีด และส่วนประกอบอื่นๆ ให้เหมาะสม หลังจากนั้น 

นําไปทดสอบความเสถียรด้วยการบินที่ความสูง 30 m  

มีกล้องวีดีโอส่งสัญญานภาพ มาที่ภาครับบนพื้นดินแสดงผล

ด้วยจอ 6 นิ้ว ควบคุมการทํางานด้วยรีโมทความถี่ 2.4 GHz 

จากผู้ควบคุมยืนอยู่บนพื้นดินหรือจากโปรแกรมคอมพิวเตอร์

ผ่านระบบจีพีเอส พบว่าสามารถทํางานได้อย่างต่อเนื่อง และ

ทดสอบความสม�่ำเสมอให้อยู่ในเกณฑ์มาตรฐาน

	 จากรายงานวิจัยในต่างประเทศ พบว่า มีอากาศยาน

ไร้คนขับที่เป็นชนิดอยู่ใต้น�้ำ เรียกว่า Unmanned Aerial-

Underwater Vehicles (UAUV) โดยอาศัยระบบการท�ำงาน

ของระบบใต้น�้ำในอากาศ (Aerial-Underwater Systems) 

ซึ่งถือว่าเป็น กระบวนทัศน์ใหม่ในเรื่องของอากาศยานไร้คน

ขับ17 ที่น�ำไปสู่การพัฒนาโดรนใต้น�้ำในต่างประเทศเกิดขึ้น

นั่นเอง 

(8) ตัวอย่างโดรนใต้น�้ำในต่างประเทศ

	 จากการศึกษาข้อมูลวิจัยเกี่ยวกับโดรนใต้น�้ำยังม ี

ค่อนข้างจ�ำกัด และมีการศึกษาข้อมูลดังกล่าวค่อนข้างน้อย 

เน่ืองจากยังคงเป็นนวัตกรรมใหม่ที่ต้องมีการค้นคว้า พัฒนา

ต่อยอด ข้อมูลวิจัยที่ค้นพบว่า ในต่างประเทศมีการวิจัย

พัฒนาคุณสมบัติของโดรนใต้น�้ำให้มีประสิทธิภาพดียิ่งข้ึน 

เช่น การพัฒนาเครื่องมือที่ใช้ในตัวโดรนใต้น�้ำให้มีกล้องแบบ

พาโนรามาที่หมุนได้ 360 องศา18 และยังมีการพัฒนาให้ม ี

รูปร่างเป็นปลาโดยมีกล้องที่หมุนได้ 360 องศาเป็นตาของ 

โดรน19 การพัฒนาแก้ไขปัญหาโดรนใต้น�้ำโดยมีการใช้ระบบ

หาวัตถุใต้น�้ำด้วยคลื่นเสียงรวมกับภาพเสมือนหรือภาพของ

วัตถุที่เกิดจากแสงจากวัตถุไปสะท้อนหรือหักเหที่กระจกหรือ

เลนส์ แล้วแสงสะท้อนหรือแสงหักเหนี้เสมือนไปท�ำให้เกิด

ภาพซึง่ใช้ฉากรบัไม่ได้ แต่เรามองเหน็ได้20 การวเิคราะห์รปูแบบ

ของรถสะเทนิน�ำ้สะเทนิบกระยะไกล (Remotely Amphibian 

Vehicle; RAV) ในการเป็นส่วนหนึ่งของโดรนใต้น�้ำ21  

ในประเทศสหพันธรัฐรัสเซีย ได้มีการคิดค้นโดรนใต้น�้ำ  

ชื่อ “doomsday drone” ซึ่งน�ำมาใช้ในการปฏิบัติหน้าท่ี

ของทางกองทัพโดยจัดว่าเป็นโดรนนิวเคลียร์ใต ้น�้ำซึ่งมี

อันตราย22 

	 ปัจจุบันมีโดรนใต้น�้ำในต่างประเทศที่น�ำมาใช้ได้จริง

และเป็นที่นิยม ประกอบด้วย 4 ชนิด คือ 

	 1.	 PowerRay มาพร้อมกับกล้อง 4K ท่ีมีความ

สามารถเชื่อมต่อ WiFi หรือ Bluetooth เข้ากับอุปกรณ์ท่ีใช้

ระบบปฏิบัติการ iOS หรือ Android ได้ สามารถถ่ายวีดีโอ

และส่งภาพจากใต้น�้ำแบบเรียลไทม์ ท�ำให้มองเห็นทัศนียภาพ

ใต้ท้องน�้ำได้โดยไม่ต้องด�ำน�้ำลงไปดูด้วยตนเอง23

	 2.	 Trident เป็นโดรนใต้น�้ำรุ ่นใหม่เคลื่อนที่ได้เอง

ใบพัดท�ำหน้าท่ีเหมือนหางเสือเรือ มีไฟส�ำหรับถ่ายภาพและ

วิดีโอ24

	 3.	 iBubble เป็นโดรนบันทึกภาพใต้น�้ำเคลื่อนที่

ติดตามผู้ใช้แบบอัตโนมัติ เป็นมิตรต่อสัตว์น�้ำ24, 25

	 4.	 Biki เป็นโดรนใต้น�้ำรูปปลาแบบไร้สายที่ออกแบบ

ตามหลักชีวจักรกล26 

	 ในอนาคตคาดว่า จะมีการผลิตและพัฒนาโดรนใต้

น�้ำปลาบู่มหิดลเกิดขึ้นในประเทศไทยที่มีประสิทธิภาพโดยมี

ความสามารถและความทนัสมยัไม่น้อยกว่าโดรนใต้น�ำ้รุน่อืน่ๆ 

ในต่างประเทศ 

(9) การอภิปรายผลเชิงวิเคราะห์แนวโน้มในอนาคตกับ 

โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล

	 โดรนใต้น�ำ้ปลาบู่มหดิลนีจ้ะสามารถใช้ส่งของ ส่งสญัญาณ

อินเตอร์เน็ต ถ่ายภาพ ถ่ายวีดีโอกลางอากาศ โดยโดรนล�ำนี ้

ได้รับการสนับสนุนจากหลายภาคส่วน จึงออกแบบมา 

เพือ่ส�ำหรบัการใช้งานให้ได้ทัง้ทางอากาศ และใต้น�ำ้ เพือ่ภารกจิ

ค้นหาผู้ประสบภัย หรือ ภารกิจเสี่ยงอันตรายอย่างอื่น และยัง

สามารถน�ำไปใช้งานในทางด้านการประมงได้ อาทิเช่น ส�ำรวจ

สิ่งต่างๆ ใต้น�้ำได้อีกด้วย14 โครงการนี้เริ่มข้ึนมาจากกลุ่มนัก

วิชาการและอาจารย์มหาวิทยาลัย ซ่ึงส่วนใหญ่ได้ผ่านการฝึก

อบรมจากสภาวิจัยแห่งชาติ โดยคาดหวังว่าจะพัฒนาโดรนให้

สามารถบนิไปในอากาศ และลงไปใช้ใต้น�ำ้ได้ในเครือ่งเดยีวกัน 

ทัง้นีค้าดว่าโครงการโดรนดงักล่าวจะใช้ได้จรงิภายในปีพ.ศ.2562  

และจะมีการติดตั้งอุปกรณ์เพิ่มเติมให้อีกด้วย เช่น กล้องใต้น�้ำ 

และเซ็นเซอร์การค้นหาต่างๆ สัตว์น�้ำท่ีจับได้ในพื้นที่ที่มี

อาณาเขตติดกับประเทศไทย หากทะเลปนเปื้อนโลหะหนัก  

ก็จะเข้าไปอยู่ในห่วงโซ่อาหาร สัตว์ทะเลส�ำคัญ อย่างเช่น  

ปลาบู่มหิดล และสัตว์น�้ำที่มีค่าทางเศรษฐกิจจ�ำพวกกุ้ง หอย 

ปู ปลา ก็จะหายาก และอาจจะสูญพันธุ์ได้
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	 เมื่อส�ำรวจทรัพยากรสัตว์น�้ำบริเวณทะเลและชายฝั่ง

เพื่อท�ำการศึกษาค้นคว้า และวิเคราะห์วิจัยแหล่งทรัพยากร

ในทะเลและชายฝั่ง ติดตามการเปลี่ยนแปลงองค์ประกอบ

ชนิดและความชุกชุมของสัตว์น�้ำบริเวณทะเลและชายฝั่ง โดย

พัฒนาเทคโนโลยีให้การสนับสนุนฟื ้นฟูสภาพชายฝั ่งและ

ทะเลให้มีความอุดมสมบูรณ์ยิ่งขึ้น โดยเฉพาะระบบนิเวศท่ี

ส�ำคัญบริเวณแนวปะการังป่าชายเลน แหล่งหญ้าทะเลและ

ชายหาด

(10) แนวทางในอนาคตของการใช้โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล

ประยุกต์ใช้ในด้านการแพทย์และสาธารณสุขของไทย

	 โดรนใต้น�้ำปลาทั่วไปที่ศึกษาจากบทความวิจัยใน

วารสารต่างประเทศยังไม่พบรายงานว่า มีการน�ำไปใช้ในด้าน

การแพทย์และสาธารณสขุในปัจจบุนัด้านใดบ้างแต่อย่างไรกต็าม 

ในทัศนะของผู้เขียน เห็นว่า การใช้โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล 

ท่ีผลิตโดยฝ ีมือของคนไทย อันเป ็นความภาคภูมิ ใจนี้  

มีแนวทางในอนาคตที่จะสามารถน�ำมาประยุกต์ใช้ให้เกิด

ประโยชน์ในด้านวงการแพทย์และสาธารณสุขของไทย ในที่นี้

ขอยกตัวอย่างพอสังเขปไว้เป็นแนวคิดเบื้องต้นในบางประเด็น 

เช่น 

	 ในด ้านบริหารงานสาธารณสุข และการแพทย ์

เวชศาสตร์ฉุกเฉิน อันเป็นเรื่องราวที่เกี่ยวข้องกับ “คน” และ 

“งาน” อยู่ตลอดเวลา ในทางด้านการบริหารงานสาธารณสุข

นั้น ผู้บริหารจะต้องท�ำหน้าที่จัดการเรื่องระบบงานด้านต่างๆ 

และวิธีปฏิบัติงานให้เกิดระบบการผลิต การให้บริการ หรือ

การด�ำเนินงานพร้อมกับการจัดการเรื่องคน หรือบุคลากรให้

เหมาะสมกับงานที่ได้รับมอบหมายและปฏิบัติงานตามหน้าท่ี

ที่ก�ำหนดไว้ นอกจากนี้ในงานบริหารงานสาธารณสุขนั้น 

ยังเกี่ยวข้องกับการบริหารจัดการด้านสาธารณสุขอีกด้วย  

ในขณะที่การแพทย์เวชศาสตร์ฉุกเฉินนั้นจ�ำเป็นที่จะต้อง

ให้การดูแลรักษาผู้ป่วยให้ทันท่วงที รวดเร็ว ทันเวลาด้วย 

ตัวอย่างเช่น ในการจัดการระบบบริการสาธารณสุขในเขต

เมืองใหญ่โดยเฉพาะอย่างยิ่งในเขตกรุงเทพมหานครที่มี

พลเมืองมาอาศัยอยู่อย่างเป็นจ�ำนวนมาก แออัด มีปัญหาทาง

ด้านสาธารณสุข และการคมนาคมต่างๆ อย่างมาก ถึงแม้ว่า

จะมคีวามสะดวกสบายในการคมนาคมทีม่ใีห้เลอืกหลากหลาย

เส้นทางไม่ว่าจะเป็นการเดินทางโดยเรือด่วนเจ้าพระยา  

การเดินทางโดยรถประจ�ำทาง การเดินทางโดยรถยนต์ 

ส่วนบุคคล การเดินทางโดยใช้ BTS และ MRT ซึ่งเป็น 

สิ่ งอ�ำนวยความสะดวกให ้กับประชาชนที่อาศัยอยู ่ ใน 

เมืองหลวงของไทย แต่ก็ยังคงมีปัญหาทางด้านการจราจรที่

ติดขัดเกือบตลอดเวลา และสิ่งเหล่านี้ล้วนส่งผลไปการบริหาร

จัดการทางด้านสาธารณสุข โดยเฉพาะอย่างยิ่ง การจัดบริการ

ทางด้านสาธารณสุขท่ียังไม่สามารถเข้าถึงประชาชนในเขต

กรุงเทพมหานครได้อย่างทันท่วงที รวดเร็ว ฉับไวเมื่อเกิด

เหตุการณ์ฉุกเฉินท่ีเป็นภยันตรายแก่สุขภาพและชีวิต หากจะ

สังเกตเห็นได้จาก รถฉุกเฉินของโรงพยาบาลต่างๆ ที่ปฏิบัติ

หน้าที่อยู ่ในเขตกรุงเทพมหานครแม้ว ่า จะเปิดเสียงใช้

สัญญาณเสียงฉุกเฉินจากรถของโรงพยาบาลไปให้ประชาชน

ท่ัวไปท่ีอยู่ตามถนนได้ยินแล้ว แต่สิ่งท่ีผู้เขียนเห็นหลายครั้ง 

คือ รถฉุกเฉินของโรงพยาบาล และในรถฉุกเฉินเหล่านั้นมัก

จะมีอุปกรณ์ เวชภัณฑ์ทางการแพทย์ และยา เพื่อไปช่วยชีวิต

ผู้ป่วย แต่รถไม่สามารถเคลื่อนที่ไปได้เนื่องจากปัญหาการ

จราจรที่แออัดและติดขัดอยู ่ไปทั่วกรุงเทพมหานคร และ

หลายชีวิตท่ีรอคอยความช่วยเหลือเหล่านี้ หลายครอบครัว

ต้องสูญเสียบุคคลอันเป็นท่ีรักยิ่ง บางครอบครัวนั้นจะเห็นว่า 

ผู ้ เสียชีวิตกลายเป็นหัวหน้าหลักหรือผู ้ เป ็นเสาหลักของ

ครอบครัว เนื่องจากผู ้ป่วยไม่สามารถรอคอยเวลาการน�ำ 

อุปกรณ์เวชภัณฑ์ทางการแพทย์ หรือยามาให้ทันการช่วย

เหลือเหล่านั้นได้ ดังนั้นโดรนใต้น�้ำปลาบู ่มหิดลจึงเป็น

นวัตกรรมใหม่ในวงการด้านการแพทย์และสาธารณสุขท่ีจะ

ช ่วยตอบโจทย์ ขับเคลื่อนการบริหารจัดการงานด ้าน

สาธารณสุขให้มีประสิทธิภาพที่ดียิ่งขึ้น และช่วยแก้ไขปัญหา

ในเขตกรุงเทพมหานครหรือเมืองใหญ่กรณีที่มีปัญหาการ

จราจรติดขัดจนท�ำให้การขนส่งอุปกรณ์ เวชภัณฑ์ทางการ

แพทย์ ไม่ว่าจะเป็นเครื่อง AED หรือยามาช่วยผู้ป่วยได้ไม่ทัน

เวลาอันจะช่วยลดความสูญเสียชีวิตของผู้ป่วย และความโศก

เศร้าของครอบครัวผู้ป่วย โดยมีแนวโน้มและทิศทางที่จะใช ้

โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดลมาช่วยในการบริการจัดการขนส่ง

เวชภัณฑ์ หรือยา มาทางระบบของการส่งมาทางท่อใต้ดิน 

ในอนาคตซึ่งโดรนที่ปฏิบัติการบนท้องฟ้ามีข้อจ�ำกัดในเรื่องนี้ 

	 ในด้านอาชีวอนามัย ซ่ึงเก่ียวข้องกับการดูแลสุขภาพ

อนามัยของผู้ประกอบอาชีพท่ีมีความหลากหลายอาชีพ และ

ผลกระทบท่ีเกิดจากการท�ำงานท่ีอาจก่อให้เกิดอันตรายต่อ
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วชิรเวชสารและวารสารเวชศาสตร์เขตเมือง
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ปีที่ 62  ฉบับที่ 6  พฤศจิกายน - ธันวาคม พ.ศ. 2561

สุขภาพกายและสุขภาพจิตที่ไม่ดี เกิดภาวะเครียดในการ

ท�ำงานอย่างเช่น ผู้ประกอบอาชีพต่างๆ ไม่ว่าจะเป็นกลุ่ม

แรงงานข้ามถิ่นซึ่งมักเป็นแรงงานระดับล่าง อาชีพเกษตรกร

ของไทย ซึง่มาจากเง่ือนไขในการท�ำงานทีแ่ตกต่างกนั ตลอดจน

สาเหตุอื่นๆ ร่วมด้วย27-29 รวมถึงเกี่ยวข้องกับความปลอดภัย

ของผู้ประกอบอาชีพด้วยซึ่งงานวิจัยส่วนใหญ่ที่ผ่านมายังไม่มี

รายงานการน�ำประยุกต์ใช้โดรนใต้น�้ำมาช่วยในงานทางด้าน

อาชีวอนามัยและความปลอดภัยกับผู้ประกอบอาชีพต่างๆ  

ในกรณีที่หากประเทศไทยมีการใช้โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล 

ไปช่วยกลุ่มอาชีพที่ท�ำงานเกี่ยวกับใต้น�้ำ ก็จะสามารถช่วย 

ลดความเสี่ยงต่อภยันตรายทางด้านสุขภาพ และชีวิตได้  

ลดระยะเวลาในการท�ำงานใต้น�้ำกับผู ้ที่ประกอบอาชีพที่

ท�ำงานใต้น�้ำ ตลอดจนลดภาวะความเครียด ความวิตกกังวล 

และปัญหาทางสุขภาพจิต รวมถึงจิตสังคมในการประกอบ

อาชีพ เช่น นักประดาน�้ำ เป็นต้น ดังจะเห็นได้เหตุการณ์ข่าว

ของกองทัพเรือต้องสูญเสียบุคลากรที่เคยปฏิบัติงานในหน่วย

ซิลของกองทัพเรือ นับว่าเป็นการสูญเสียอันยิ่งใหญ่ของกอง

ทัพไทยเป็นอย่างมาก เน่ืองจากการฝึกบุคลากรเหล่านี้ให้มี

ความรูhความสามารถในการท�ำงานใต้น�้ำได้นั้นจะต้องใช้ทั้ง

ก�ำลังกาย ก�ำลังใจ และระยะเวลาในการฝึกฝนจนกลายเป็น 

ผู้เชี่ยวชาญในการท�ำงานใต้น�้ำ หรือเรียกโดยทั่วไปว่า นักด�ำน�้ำ 

หรือมนุษย์กบ บุคคลเหล่านี้ก็เปรียบเสมือนผู้เชี่ยวชาญเฉพาะ

ทางเช่นเดียวกับแพทย์ที่มีความเชี่ยวชาญเฉพาะด้านในการ

การรกัษาโรค กว่าจะส�ำเรจ็การฝึกฝนมาได้แต่ละคนนัน้รฐับาล

ต้องทุ่มเททั้งงบประมาณในการผลิตบุคคลากร ทั้งด้านระยะ

เวลาที่ใช้ในการฝึกฝน เพื่อให้เกิดความเชี่ยวชาญระดับสูงใน

การส�ำเร็จหลักสูตรออกมา และน�ำมาช่วยเหลือเพื่อนมนุษย์ 

สมดังเจตนารมณ์ของจอมพลเรือสมเด็จพระมหิตลาธิเบศร 

อดุลยเดชวิกรม พระบรมราชชนก ซึ่งเป็น พระบิดาแห่งการ

แพทย์แผนปัจจุบัน และพระบิดาแห่งการสาธารณสุขไทย  

ที่พระองค์พระอนุศาสน์ ซึ่งเป็นหลักค�ำสอนของจอมพลเรือ

สมเด็จพระมหิตลาธิเบศร อดุยเดชวิกรม พระบรมราชชนก  

ทีเ่ป็นหลักค�ำสอนว่า “ความส�ำเรจ็ทีแ่ท้จรงิอยูท่ีก่ารน�ำความรู้

ไปประยุกต์ใช้เพื่อประโยชน์สุขแก่มวลมนุษยชาติ”13, 30

(11) บทสรุป
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บู่มหิดลของไทยที่ผลิตและพัฒนาโดยฝีมือของคนไทยนั้น  

จะสามารถมีประโยชน์ต่อหลากหลายวงการ ไม่ว่าจะเป็นทาง

ด้านกองทัพ ทางด้านความหลากหลายทางชีวภาพ และโดย

เฉพาะอย่างยิ่ง ในอนาคตของการใช้โดรนใต้น�้ำปลาบู่มหิดล

ไทยมีความเป็นไปได้ที่จะน�ำมาใช้ให้เกิดประโยชน์ต่อแวดวง

ทางด้านการแพทย์และสาธารณสขุของไทยอกีด้วย ไม่ว่าจะเป็น 

การน�ำมาใช้กับงานทางด้านอาชีวอนามัยในผู้ประกอบอาชีพ

ที่ปฏิบัติงานอยู่ใต้น�้ำ ที่จะช่วยลดระยะเวลาในการปฏิบัติงาน

ที่ต้องท�ำงานเสี่ยงภัยอยู่ใต้น�้ำเป็นระยะเวลานานๆ และยัง

สามารถที่จะน�ำมาใช้ช่วยในงานเวชศาสตร์ฉุกเฉิน และการ

บริหารจัดการทางสาธารณสุขได้ในการให้บริการขนส่ง

เวชภัณฑ์ ยา และอุปกรณ์ทางการแพทย์บางชนิดในอนาคต

อีกด้วยส�ำหรับการท�ำงานเพื่อประโยชน์สุขแก่มวลมนุษยชาติ

ได้อย่างมีศักยภาพ และมีประสิทธิภาพในการใช้งานให้

สัมฤทธิ์ผลตามวัตถุประสงค์ที่ได้ก�ำหนดไว้ด้วย
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