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บทคัดยอ 
 งานวิจัยช้ินนี้มีวัตถุประสงคในการปรับปรุงภาพถายหรือภาพจากกลองวงจรปดท่ีมีความพรา
มัวใหมีความคมชัดมากขึ้นเพื่อใชในการบงช้ีวัตถุหรือบุคคล  การปรับปรุงภาพที่มีความพรามัวเนื่องจาก
การเคลื่อนท่ีของวัตถุเนนไปที่วิธีการกูกลับ อยางไรก็ตามในกรณีของการเคลื่อนที่ท่ีมีความเร็วและ       
มุมกลองท่ีแตกตางกัน จะสงผลใหวิธีการกูกลับภาพที่พรามัวไมสามารถทําไดดวยวิธีเดียว งานวิจัยนี้อาศัย
การปรับแตงบนพื้นฐานการสังเกตจากความยาวและมุมของเลนสและโฟกัสท่ีตางกัน ซึ่งการปรับดวย
ฟงกชันการกระจายตัวของจุดใชกับภาพที่แตกตางกันคือ ภาพที่ไดจากกลองโทรทัศนวงจรปดและกลอง
ดิจิตอลนํามาปรับปรุงสัญญาณภาพใหภาพที่คมชัดข้ึนดวย 4 วิธีคือ ตัวกรองแบบปกติ (Regularity)        
ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ ตัวกรอง
แบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson)   การเปรียบเทียบผลการปรับปรุงภาพทั้ง  4 วิธีนั้น ใชวิธีการหา
อัตราสวนของสัญญาณรบกวนสูงสุด(PSNR)สําหรับวัดคุณภาพของภาพ โดยวิธีท่ีใหผลดีท่ีสุดในการ
ปรับปรุงภาพที่มีความพรามัวใหมีความคมชัดข้ึน คือการปรับแตงดวยตัวกรองแบบเวียเนอร (Wiener)  ซึ่ง
ภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปดใหคา PSNR นอยท่ีสุดเปน 12.8481และภาพจากกลองดิจิตอลใหคา 
PSNR นอยท่ีสุดเปน 11.4426 

 
Abstract 
 This research has the objectives that  adjusts  the  de-blurred image from 
digital camera and CCTV and make it to be  clear   in order to  identify human or 
object.  De-blurred images that have happened  from movement of objects, we will 
use restoration method. However, in case of  movement that has the difference of 
speed and angle,restoration method  can not use alone. This research  based on 
assumption that difference of  length , angle  and  focus of lens. This research applied  
the theory of ‘’Point spread function (PSF)’’.  For database, digital image and image 
from CCTV applied for testing.  In result of the research, we compare 4 methods as 
regularity filter, wiener filter, blind deconvolution and lucy-richardson. Peak Signal to 
Noise Ratio(PSNR) method applied for measure quality of image.  Wiener filter is the 
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best de-blurred that least PSNR with PSNR of 12.8481for digital image and with 
PSNR of  11.4426 for CCTV image. 
 
บทนํา 
 ภาพถายจากสถานที่เกิดเหตุในงานดานนิติวิทยาศาสตร เปนเสมือนการบอกเลาเรื่องราวของ
เหตุการณ  หรือรายละเอียดท่ีใชเปนพยานหลักฐานในการพิจารณาของศาลทําใหท้ัง อัยการ ศาลและ
ทนายความ มีความกระจางชัดในเหตุการณ   ดังสุภาษิตจีนบทหนึ่งกลาววา “ภาพเพียงภาพเดียวดีกวา
คําพูดพันคํา” (a picture says more than a thousand words) หรือในภาษิตของคนไทยที่วา “สิบปากวา     
ไมเทาตาเห็น”  หมายความถึงวา การสื่อความหมายทางสายตายอมชัดเจนเขาใจไดแจมแจงมากกวาการ  
สื่อดวยภาษา หนังสือและคําพูด ท่ีเปนเชนนี้ก็เพราะวาการที่มนุษยสื่อสารกันดวยภาษาหนังสือหรือคําพูด
นั้น จําเปนที่จะตองมีการแปลความหมายเปนภาพจินตนาการเขาไปในสมองเสียกอนจึงจะทําความเขาใจ
กับสิ่งเหลานั้นได นอกจากนี้ภาษาหนังสือหรือคําพูดยังไมสามารถสื่อความหมายในตัวเองไดและในการ
แปลความหมายก็ยังไมแนวาทุก ๆ คนจะเขาใจถูกตองตรงกันหรือไม ตัวอยางเชน การเลาเหตุการณ
บางอยางจากบุคคลที่พบเห็น 20 คน อาจจะมีเพียงไมกี่คนที่จะสามารถสื่อเรื่องราวใหบุคคลอื่น ๆ รูได
ถูกตองตามความเปนจริงท่ีตองการ แตสําหรับภาพถายแลว ทุกคนที่ไดเห็นก็จะสามารถเขาใจได  ไมวาจะ
เปนชนชาติใดภาษาใด หรือแมแตคนที่อานหนังสือไมออก เพราะภาพถายเปนภาษาสากลที่สื่อความหมาย
ใหเขาใจไดโดยทางสายตา ผูดูสามารถเขาใจเรื่องราวไดอยางรวดเร็วและงายกวาตัวอักษรมากมายหลาย
เทานัก  
 สําหรับวัตถุประสงคของการถายภาพนั้น พอจะสรุปไดในเบื้องตนไววา เปนการบันทึกเพื่อ
เลาเหตุการณใหแกบุคคลอื่นท่ีไมไดประสบเหตุการณนั้นดวยตนเอง เพราะการถายภาพถือไดวาเปนการ
บันทึกเหตุการณตาง ๆ เก็บไวเปนหลักฐานแทนหรือรวมกับตัวอักษร เนื่องจากการเก็บรักษาระบบขอมูล
ภายในมนุษยมีขอจํากัด กลาวคือ ถึงแมวามนุษยสามารถมองเห็นสิ่งตาง ๆ ไดเปนอยางดี แตมนุษยไม
สามารถเก็บรักษาสิ่งท่ีมองเห็นได ไมสามารถดูซ้ําไดตามความตองการไดอีก ภาพที่มองเห็นก็จะสูญสลาย
ไปในที่สุด ยิ่งไปกวานั้นความทรงจํายังเปนของแตละบุคคล อยูในสวนประสาทของแตละบุคคล ท่ีผูอื่น
ไมสามารถมองเห็นได ดังนั้น มนุษยจึงคนหาวิธีการเก็บรักษาภาพดวยการบันทึกไวในวัสดุตาง ๆ ท่ีมี
ความคงทนมากกวาตัวของมนุษยเอง และการบันทึกดังกลาวตองทําใหผูอื่นรวมมองเห็นภาพนั้นดวย จาก
สิ่งท่ีกลาวมานี้ “ภาพถาย” สามารถเขามาตอบสนองขีดจํากัดในเรื่องของความทรงจําการมองเห็นของ
มนุษยไดเปนอยางดี ภาพถาย ยังสามารถสรางความรูสึกนึกคิดการรับรูรวมกันระหวางมนุษยอีกดวย เรียก
ไดวาภาพถายนั้นเปนสื่อท่ีสามารถขามไดท้ังพื้นที่และเวลาไดอยางแทจริง (Chris Rojek and John Urry, 
2000) 
 เทคโนโลยีการบันทึกภาพและระบบรักษาความปลอดภัยดวยกลองวงจรปด ท่ีมีประสิทธิ ภาพ
สูงในปจจุบัน ทําใหการบันทึกภาพถายหรือภาพวิดีโอนั้นเปนไดอยางสะดวกและรวดเร็ว ภาพถายหรือ
ภาพวิดีโอจึงมักถูกนํามาเปนพยานหลักฐาน ท่ีสําคัญยิ่งอยางหนึ่งในการสนับสนุนงานสืบสวนและ
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สอบสวนของสํานักงานตํารวจแหงชาติและหนวยงานอื่นๆ เชน หนวย งานขาวกรอง, หนวยงานความ
มั่นคงของทหารเปนตน เพราะสามารถใหความยุติธรรมเบื้องตนในการพิสูจนความผิดหรือความบริสุทธิ์
ของบุคคลที่ตองสงสัยหรือถูกกลาวหาได เนื่อง จากภาพที่บันทึกจากสถานที่เกิดเหตุนั้นสามารถพิจารณา
บงช้ี รวมถึงคาดการณความเปนไปในเหตุการณท่ีเกิดข้ึนไดอยางชัดเจน เพื่อประกอบการพิจารณาในชั้น
ศาลเพื่อมัดตัวผูกระทําผิดใหรับโทษตามกฎหมาย โดยใหการดําเนินการเปนไปอยางถูกตองและยุติธรรม 
(อัจฉรา นาคไรขิง, 2545) 
 การไดมาซึ่งพยานหลักฐานที่เปนภาพถายหรือภาพวิดีโอนั้น แบงออกเปน 2 ลักษณะ การ
ไดมาดังนี้ 
 1. ไดจากการเก็บรวบรวมจากสถานที่เกิดเหตุ ซึ่งอาจถูกบันทึกดวยโทรทัศนวงจรปดใน
บริเวณสถานที่เกิดเหตุ(ภาพที่1) หรือมีบุคคลที่อยูในเหตุการณบันทึกเก็บไว 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
ภาพที่ 1  ตัวอยางภาพคนรายท่ีถูกบันทึกจากโทรทัศนวงจรปด 
ที่มา  :    http://www.manager.co.th 

 

 2. ไดจากการบันทึกขณะที่เจาพนักงานปฏิบัติหนาท่ี ซึ่งมักถูกบันทึกโดยเจาพนักงานหรือ
เจาหนาท่ีท่ีเกี่ยวของ 
 บอยครั้งท่ีการบันทึกภาพถายหรือภาพวิดีโอท่ีเปนพยานหลักฐานนั้น ขาดความคมชัดเพียง
พอท่ีจะบงช้ีถึงวัตถุหรือบุคคลเปาหมายที่ตองการได (ภาพที่ 2, 3) ทําใหการพิจารณาและการคาดการณ
ความเปนไปในเหตุการณท่ีเกิดข้ึนจริงนั้นเปนไปไดอยางยากลําบาก โดยภาพที่เปนปญหาเหลานั้นสวน
ใหญมักจะเกิดปญหาในลักษณะที่เรียกวาพรามัว  (Blur) ซึ่งเกิดจากหลายลักษณะ เชน โฟกัสท่ีผิดพลาด 
หรือความเร็วในการบันทึกภาพที่ไมเหมาะสม ซึ่งท้ัง 2 กรณีมักเกิดจากความเรงดวนหรือตําแหนงในการ
บันทึกภาพ 
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ภาพที่   2  ตัวอยางภาพเบลอ บันทึกขณะปลนรานทอง 
ที่มา   :   http://www.bangkokbiznews.com/home/detail/politics/politics/20090504/39121/ 
 โจรเอ็ม-16-ปลนรานทอง.html 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
ภาพที่  3  ตัวอยางภาพเบลอ ขณะบุกยิงคูอริท่ีพัทยา 
ที่มา   :   http://www.pattayadailynews.com/thai/shownews.php?IDNEWS=0000003605 
 

ผูวิจัยไดมองเห็นปญหาดังกลาว และเล็งเห็นความเปนไปไดท่ีจะเพิ่มความคมชัดใหกับ
พยานหลักฐานภาพวงจรปดในคดี   ดวยการใชเทคโนโลยีคอมพิวเตอรซึ่งมีใชกันแพรหลาย ในหนวยงาน
ท้ังภาครัฐและเอกชน จึงเปนที่มาในการพัฒนาโปรแกรมประยุกต (Application Software) เพื่อทําการ
ปรับปรุงภาพถายหรือภาพวิดีโอเหลานั้นใหมีความคมชัดข้ึน โดยสามารถนําเอาทฤษฎีการฟนฟูภาพดิจิทัล 
(Image Restoration) ซึ่งเปนสวนหนึ่งของสาขาวิชาคอมพิวเตอรวิช่ัน (Computer Vision) โดยรูจักกัน
แพรหลายในระบบประมวลผลรูปภาพดิจิทัล (Digital Image Processing System) มาใชในการปรับปรุง
คุณภาพของสื่อบันทึกดังกลาว ใหคมชัดข้ึนเพียงพอที่จะสามารถบงช้ีวัตถุหรือบุคคลเปาหมายท่ีตองการ
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ได ทําใหการพิจารณาและการคาดการณความเปนไปในเหตุการณท่ีเกิดข้ึนจริงนั้น เปนไปไดอยางถูกตอง
มากขึ้นกวาเดิม ซึ่งตรงกับวัตถุประสงคของนักนิติวิทยาศาสตร(Forensic scientis) เพื่อชวยเพิ่มคุณคาของ
ขอมูลท่ีเปนอยูมากที่สุด  สงผลใหกระบวนการยุติธรรมมีความเที่ยงตรงถูกตองแมนยํามากขึ้น เปน
ประโยชนตอสังคมและประเทศ ชาติสืบไป 
 
วัตถุประสงคของการวิจัย 
 1. เพื่อพัฒนาซอฟทแวรประยุกตตนแบบในการปรับปรุงคุณภาพของพยานหลัก ฐานที่เปนสื่อ
บันทึกภาพถายและภาพวิดีโอท่ีมีความพรามัวใหมีความคมชัดข้ึน 
 2. เพื่อเปนประโยชนตอเจาหนาท่ีในการสืบสวนสอบสวนพยานหลักฐานที่เปนสื่อบันทึก 
ภาพถายและภาพวิดีโอท่ีเบลอใหมีความคมชัดข้ึน  
 3. เพื่อหาวิธีในการปรับปรุงคุณภาพของพยานหลักฐานที่เปนสื่อบันทึกภาพถายและภาพ
วิดีโอใหมีความคมชัดข้ึนและเหมาะสมกับลักษณะของภาพ 
 4.  เพื่อศึกษาการใช ตัวกรองแบบปกติ (Regularity) ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรอง
แบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ ตัวกรองแบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 
 
วิธีการวิจัย 
 งานวิจัยนี้นําเสนอวิธีการปรับปรุงคุณภาพของพยานหลักฐานที่เปนสื่อบันทึกภาพถายและ
ภาพโทรทัศนวงจรปดจากภาพที่เบลอมีความพรามัวใหชัดเจนขึ้นในบทนี้ไดกลาวถึงโครงสรางระบบการ
ปรับปรุงคุณภาพของพยานหลักฐานที่เปนสื่อบันทึกภาพถายและภาพวิดีโอใหมีความคมชัดข้ึน ซึ่ง
ประกอบดวยโครงสรางทางฮารดแวรและโครงสรางทางซอฟแวร 
 

โครงสรางทางฮารดแวร 

 โครงสรางทางฮารแวรสําหรับระบบการปรับปรุงคุณภาพของพยานหลักฐานที่เปนสื่อบันทึก
ภาพถายและภาพวิดีโอใหมีความคมชัดข้ึนจะประกอบดวยอุปกรณท่ีใชใน การทดสอบดังตอไปนี้ 

 1.  ใชภาพที่บันทึกไฟลสกุล  JPEG 

  เปนภาพที่เก็บไวในฐานขอมูลจํานวน 50 ภาพ ภาพนิ่งจากกลองโทรทัศนวงจรปด จํานวน 
25 ภาพ   และโดยภาพถายจากกลองดิจิตอล 25 ภาพ  
  -  CPU ของ Intel Centrino Duo 

  -  1.6 GHz ความเร็ว 1.67 GHz 

  -  RAM 1.5 MB 

  -  การดจอ On-board 
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 2.  การดหนวยความจํา 

  ใชสําหรับเปนหนวยความจําเพิ่มเติมในการเก็บภาพ 
 3. เครื่องไมโครคอมพิวเตอรและมอนิเตอร  

  ใชสําหรับเขียนโปรแกรมวิเคราะหการปรับปรุงคุณภาพของพยานหลักฐานที่เปนสื่อ
บันทึกภาพถายและภาพวิดีโอใหมีความคมชัดข้ึนและแสดงผลการทดสอบ  
 

โครงสรางทางซอฟตแวร 

 ซอฟตแวรประกอบดวย 
 1.ระบบปฏิบัติการ Microsoft WindowsXP ProfessionalVersion 2008(SP2) 

 2.โปรแกรม Mathlab version 7.6.0 (R2008a) 

 

 การทดลอง 

 การทดสอบในวิทยานิพนธนี้แบงการทดสอบออกเปน 4 สวนคือ  
 1.  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็ว ในการบันทึกภาพไมเหมาะสม ภาพทดสอบที่
ซึ่งถูกใชในการทดลองการปรับภาพเบลอจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม ประกอบดวยภาพ 
50 ภาพ ในการหาคุณภาพของภาพใชวิธี PSNR 
 2.  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม ภาพทดสอบที่ซึ่งถูกใชในการทดลอง
การปรับภาพเบลอจากโฟกัสไมเหมาะสม ประกอบดวยภาพ 50 ภาพ ในการหาคุณภาพของภาพใชวิธี 
PSNR 
 3.  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสม ภาพทดสอบที่ซึ่งถูกใชในการทดลอง
การปรับภาพเบลอจากโฟกัสไมเหมาะสม ประกอบดวยภาพ 50 ภาพ ในการหาคุณภาพของภาพใชวิธี 
PSNR 
 4.  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็ว ในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณ
รบกวน ภาพทดสอบที่ซึ่งถูกใชในการทดลองการปรับภาพเบลอจาการความเร็ว ในการบันทึกภาพไม
เหมาะสมและเกิดสัญญาณรบกวน ประกอบดวยภาพ 50 ภาพ ในการหาคุณภาพของภาพใชวิธี PSNR 
 
รายละเอียดของระบบที่ใชทดสอบ 
 ในการทดสอบไดแบงรายละเอียดของการทดสอบออกเปน 2 สวนคือ รายละเอียดทาง
ฮารดแวรและรายละเอียดทางซอฟทแวร ดังตารางที่ 1 
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ตารางที่ 1 รายละเอียดของระบบที่ใชทดสอบ 
Processor Intel Centrino Duo1.6 GHz Micro-Computer 
Memory 2.2 GB of RAM 

Hardware 

Database Input Image 50 ภาพ 
Operating System Windows Version 2008 Software 
Program Simulation Matlab Version 7.6.0 

 
ไฟลขอมูลที่ใชในงานวิจัย 
 ภาพทดสอบที่ใชในงานวิจัยนี้ไดนํามาจาก 50 ภาพทั้งหมดอยูในรูปแบบไฟล .JPG 

 
ตารางที่ 2 แสดงรูปแบบไฟลขอมูลท่ีใชในการทดสอบสวนที่ 1 และสวนที่ 2 

ประเภทภาพ ขนาดของภาพ ชนิดของภาพ ขอมูลท่ีใชในการ
ทดสอบระบบ (ไฟล) 

1.  ภาพพรามัวจากโทรทัศนวงจรปด 256×256 .JPG 25 
2.  ภาพพรามัวจากกลองดิจิตอล 256×256 .JPG 25 

 
ตารางที่ 3 แสดงรูปแบบขอมูลภาพที่ใชในการทดสอบสวนที่ 2  

Items Configuration 

Image memory -  Size 256×256 pixels 

-  Color image 

CPU -  Intel core 2 duo 2.2 GHz  

-  2  RAM MB 

Software -  Mathlab v.7.6.0 

Training data -  ภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด 25 ภาพ 

-  ภาพจากกลองดิจิตอล 25 ภาพ 

 
โครงสรางของระบบ 
 การทํางานของโปรแกรมเปนลักษณะของ Application จะทํางานแบบ Stand alone ท่ีสามารถ
เปดไฟลรูปภาพประเภท JPEG, GIF, TIFF, BMP ไดจากแฟมขอมูลหลังจากนั้นทําการใสฟงกชันที่ทําให
ภาพพรามัว(Blur) แลวปรับปรุงภาพเบลอซึ่งสามารถบันทึกผลท่ีไดลงไปในแฟมขอมูล ไดดังภาพที่ 4 
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ภาพที่   4  โครงสรางของระบบ 
 
 โครงสรางโปรแกรมเพื่อใชการฟนฟูปรับปรุงคุณภาพของภาพ 
 1. Menu Bar สําหรับเลือกภาพอินพุต  
 2. Menu Bar สําหรับเก็บเลือกวิธีการปรับปรุงภาพเบลอ 
 3. Menu Bar สําหรับเก็บเลือกลักษณะของสัญญาณรบกวนหรือฟงกการกระจายของจุด 
(Point Spread Function) 
 4. Output Area สําหรับเก็บคําสั่งท่ีใชในการแสดงรูปภาพ 
 
องคประกอบ และ ความตองการของระบบ 
 องคประกอบที่ใชประมวลผลโปรแกรมการปรับปรุงภาพเบลอนี้จะใชองคประกอบใดๆก็ได
เนื่องจากโปรแกรมนี้ถูกพัฒนาจากโปรแกรม Matlab  
 
แผนผังคลาสของโปรแกรม 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพที่ 5   โปรแกรมปรับปรุงภาพบลอ 
 
วิธีและขั้นตอนที่ใชในการปรับปรุงภาพ 
 สําหรับวิธีและขั้นตอนในการปรับปรุงภาพพรามัว(Blur)ใหชัดเจนขึ้นไดเลือกใช 4 เทคนิคคือ 
ตัวกรองแบบปกติ (Regularity) ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน 
(Blind Deconvolution) และ ตัวกรองแบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson)  

Image I/P Add noise and  
Point spread function 

Image restoration 

MAIN 

Select method 

Wiener Filter Blind Convolution Regularity Filter Lucy-Richardson  
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วิธีการประเมินผลคุณภาพของภาพ 
 ในสวนของการทดลองเพื่อวัดประสิทธิภาพของวิธีการที่ไดนําเสนอ  กระทําโดยการหา
อัตราสวนของสัญญาณตอสัญญาณรบกวนสูงสุด Peak Signal to Noise Ratio (PSNR) ซึ่งเปนคามาตรฐาน
ท่ีบงบอกถึงคุณภาพที่เปลี่ยนระหวางรูปภาพสองภาพมาใชในการเปรียบเทียบที่สภาวะตางๆกัน   ซึ่ง
กําหนดโดย 
 PSNR  =  10log10 (b/RMSE) 
 เมื่อ b คือ คาสูงสุด ในการทดลองนี้เราใชภาพตนฉบับเปนภาพสีRGB  ดังนี้ b จึงมีคาเทากับ 
256 สวนคา RMSE  คือคา Root Mean Square Error ซึ่งกําหนดโดย 
 

 RMSE2 =    MSE 
 

 โดยที่  MSE = (1/MN)[ ∑m ∑n| I(m,n)) I w(m,n) |2] 
 

 เมื่อ M×N  คือ   จํานวนพิกเซลทั้งหมดของภาพ 
  I(m,n)        คือ   คาพิกเซล (m,n) ของภาพตนฉบับ 
  I w(m,n)     คือ    คาพิกเซล (m,n) ของภาพที่ปรับปรุงแลว  
 
การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม  
 ในการทดสอบนี้ปรับคา LEN พารามิเตอรอยูในชวง 5-45 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหา และ ปรับคา 

THETA พารามิเตอรอยูในชวง 5-13 ท้ังสองพารามิเตอรสรางโดยการใชฟงกชัน fspecial ในโปรแกรม 

Matlab ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหนึ่ง สําหรับขอมูลในการทดสอบใชภาพทดสอบ 25 ภาพ โดยแบงเปนภาพจาก

กลองโทรทัศนวงจรปด 25 ภาพ และ จากกลองดิจิตอล 25 ภาพ ในการเปรียบเทียบคุณภาพของภาพใชวิธี 

PSNR และ 4 วิธีในการปรับภาพพรามัวใหชัดเจนขึ้น คือ ตัวกรองแบบปกติ (Regularity) ตัวกรองแบบ 

เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ การใชตัวกรองแบบ     

ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 

 
ตารางที่ 4   การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม โดยใชภาพจาก 
 กลองโทรทัศนวงจรปด 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

CCTV 21.0696 32.9697 39.3933 29.1294 
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ตารางที่ 5   การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม โดยใชภาพจาก 
 กลองดิจิตอล 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

Digital 20.0668 31.7097 38.3320 28.5222 
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ภาพที่ 6   เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม  
 ระหวางกลองโทรทัศนวงจรปดและดิจิตอล 
 
การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม  
 ในการทดสอบนี้ปรับคา LEN พารามิเตอรอยูในชวง 5-45 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหา โดยที่คูณ 2 
ใหกับชวงท่ีชวงบน LEN พารามิเตอร และ ปรับคา THETA พารามิเตอรอยูในชวง 5-13 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละ
หนึ่ง ท้ังสองพารามิเตอรสรางโดยการใชฟงกชัน fspecial ในโปรแกรม Matlab สําหรับขอมูลในการ
ทดสอบใชภาพทดสอบ 50 ภาพ โดยแบงเปนภาพจากกลอง CCTV 25 ภาพ และ จากกลองดิจิตอล 25 ภาพ 
ในการเปรียบเทียบใชวิธี PSNR สําหรับเปรียบเทียบ 4 วิธีในการปรับภาพพรามัวคือ ตัวกรองแบบปกติ 
(Regularity) ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) 
และ การใชตัวกรองแบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 
ตารางที่  6  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสมโดยใชภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด  
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

CCTV 16.6477 13.3261 20.9145 22.3263 
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ตารางที่ 7  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสมโดยใชภาพจากกลองดิจิตอล 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

Digital 16.5921 13.1173 19.8074 21.9803 
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ภาพที่ 7   เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสมระหวางกลองโทรทัศน 
 วงจรปดและกลองดิจิตอล 
 
การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสม  
 ในการทดสอบนี้ปรับคา LEN พารามิเตอรอยูในชวง 5-45 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหา และ ปรับคา 
THETA พารามิเตอรอยูในชวง 5-13 โดยที่คูณ 2 ใหกับชวงท่ีชวงบน THETA พารามิเตอร ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนที
ละหน่ึง ท้ังสองพารามิเตอรสรางโดยการใชฟงกชัน fspecial ในโปรแกรม Matlab สําหรับขอมูลในการ
ทดสอบใชภาพทดสอบ 50 ภาพ โดยแบงเปนภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด 25 ภาพ และภาพจากกลอง
ดิจิตอล 25 ภาพ ในการเปรียบเทียบคุณภาพของภาพใชวิธี PSNR สําหรับเปรียบเทียบ 4 วิธีในการปรับ
ภาพพรามัวคือ ตัวกรองแบบปกติ (Regularity) ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดี
คอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ การใชตัวกรองแบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 
 
ตารางที่ 8 การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสมโดยใชภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

CCTV 33.3193 34.1222 32.1606 22.3299 
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ตารางที่ 9 การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสมโดยใชภาพจากกลองดิจิตอล 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

Digital 28.5556 33.9822 30.6090 20.0121 
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ภาพที่ 8   เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสมระหวางภาพจาก 
 กลองโทรทัศนวงจรปด และกลองดิจิตอล 
 
การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณรบกวน 
 ในการทดสอบนี้ปรับคา LEN พารามิเตอรอยูในชวง 5-45 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหา และ ปรับคา 
THETA พารามิเตอรอยูในชวง 5-13 ท่ีซึ่งเพิ่มข้ึนทีละหนึ่ง ท้ังสองพารามิเตอรสรางโดยการใชฟงกชัน 
fspecial ในโปรแกรม Matlab ซึ่งในแตละการทดสอบเพิ่มสัญญาณรบกวนเขาไปดวย โดยใชฟงกชัน 
imadd ในโปรแกรม Matlab ในการสราง สําหรับขอมูลในการทดสอบใชภาพทดสอบ 50 ภาพ โดย
แบงเปนภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด 25 ภาพ และ จากกลองดิจิตอล 25 ภาพ ในการเปรียบเทียบเราใช
วิธี PSNR สําหรับเปรียบเทียบ 4 วิธีในการปรับภาพพรามัวคือ ตัวกรองแบบปกติ (Regularity) ตัวกรอง
แบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ การใชตัวกรอง
แบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 

 

ตารางที่10   การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณ 
 รบกวนโดยใชภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด 
 

PSNR 
  WN LR RE BL 

CCTV 12.8481 20.1034 13.6589 22.3354 
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ตารางที่11  การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณ
รบกวนโดยใชภาพจากกลองดิจิตอล 

 

PSNR 
  WN LR RE BL 

Digital 11.4426 20.0826 13.6249 22.6649 
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ภาพที่ 9  เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและ 
 สัญญาณรบกวนระหวางกลองโทรทัศนวงจรปดและ ดิจิตอล 
 
ผล/สรุปผลการวิจัย 
 ในการวิจัยครั้งนี้ไดทําการปรับปรุงภาพที่ไดจากกลองโทรทัศนวงจรปดและกลองดิจิตอลโดย
ทําภาพใหเกิดการพรามัวจาก4กรณี คือภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม, ภาพ
พรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม, ภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสม, ภาพพรามัวเนื่องจาก
ความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณรบกวน ดวยวิธีDegrade funtion แลวปรับปรุงภาพที่
พรามัวใหคมชัดดวยตัวกรอง 4 ตัวกรองคือ Wiener filter, The Blind Deconvolution filter,  regularized 
filter,  Lucy-Richardson filter  จากนั้นนํามาทดสอบคมชัดดวยวิธีPeak Signal to Noise Ratio (PSNR) ซึ่ง
เปนคามาตรฐานที่บงบอกถึงคุณภาพที่เปลี่ยนระหวางรปูภาพสองภาพ 
 
ผลการปรับปรุงภาพพรามัว ปรากฎดังนี้ 
 กลองโทรทัศนวงจรปด 
 ผลการทดลองภาพจากกลองโทรทัศนวงจรปด พบวาในการทดสอบที่1 การปรับปรุงภาพพรา
มัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม วิธีตัวกรองแบบเวียเนอร(Wiener)ใหผล PSNR         
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ดีท่ีสุดPSNR = 21.0696 ในการทดสอบที่ 2 การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม วิธีตัว
กรองแบบลูซี ริชาดสัน(Lucy-Richardson) ใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR = 13.3261 ในการทดสอบที่3 การ
ปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไม เหมาะสม  วิธีตัวกรองแบบไบลด  ดีคอนโวลู ชัน  (Blind 
Deconvolution)  จะใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR = 23.3299  ในการทดสอบที่ 4 การปรับปรุงภาพพรามัว
เนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณรบกวน วิธี ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) 
จะใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR = 12.8481 
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ภาพที่ 10   เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวจากกลองโทรทัศนวงจรปด 
 
 กลองดิจิตอล 
 ผลการทดลองภาพจากกลองดิจิตอล พบวาในการทดสอบที่1 การปรับปรุงภาพพรามัว
เนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสม วิธีตัวกรองแบบเวียเนอร(Wiener)ใหผล PSNR ดีท่ีสุด
PSNR = 20.0668 ในการทดสอบที่ 2 การปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม วิธีตัวกรอง
แบบลูซี ริชาดสัน(Lucy-Richardson) ใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR = 13.1173 ในการทดสอบที่3 การ
ปรับปรุงภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไม เหมาะสม  วิธีตัวกรองแบบไบลด  ดีคอนโวลู ชัน  (Blind 
Deconvolution)  จะใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR = 20.0121  ในการทดสอบที่ 4 การปรับปรุงภาพพรามัว
เนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณรบกวน วิธีตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) 
จะใหผล PSNR ดีท่ีสุด PSNR =11.4426 
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ภาพที่ 11  เปรียบเทียบการปรับปรุงภาพพรามัวจากกลองดิจิตอล 
 
ขอจํากัดการวิจัย 
 ปญหาของภาพที่เกิดข้ึน คือภาพที่ไดจากกลองโทรทัศนวงจรปดและกลองดิจิตอลโดยการ
ทดลองไดทําภาพใหเกิดการพรามัวจาก4กรณี คือภาพพรามัวเนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไม
เหมาะสม, ภาพพรามัวเนื่องจากโฟกัสไมเหมาะสม, ภาพพรามัวเนื่องจากเลนสไมเหมาะสม, ภาพพรามัว
เนื่องจากความเร็วในการบันทึกภาพไมเหมาะสมและสัญญาณรบกวน   โดยจากสถานการณจริงมักมี
มากกวา  4  กรณีท่ีไดทําการทดลอง 
 ภาพตนฉบับที่จะนํามาปรับปรุงตองมีรายละเอียดเพียงพอที่จะนํามาแกไข 
 
ขอเสนอแนะ 
 ในแตละปญหาของภาพพรามัว จะมีวิธีการปรับปรุงภาพแตกตางกันออกไป จากการทดลอง 
ภาพจากกลองดิจิตอลจะเปนภาพที่มีปญหาจากการเคลื่อนที่ การสั่นไหวของตัวกลอง  สวนภาพที่ไดจาก
โทรทัศนวงจรปดจะเปนภาพที่มีปญหาจากเลนสและจากโฟกัสของเลนส ซึ่งวิธี Wiener filter สามารถใช
งานไดมีประสิทธิภาพเมื่อทราบคุณลักษณะของความถี่ของภาพ และสัญญาณรบกวนที่ถูกเพิ่มเขาไป 
เฉพาะภาพที่เกิดจากการเคลื่อนที่ของตัวกลองหรือภาพที่ไดจากกลองดิจิตอล วิธี The Blind 
Deconvolution สามารถใชงานไดมีประสิทธิภาพเมื่อไมทราบการสูญเสียขอมูลในภาพ เหมาะกับการใช
เมื่อภาพมีปญหาเนื่องจากเลนสกลอง Regularized filter สามารถใชงานไดมีประสิทธิภาพเมื่อขอมูล
เกี่ยวกับสัญญาณรบกวนถูกกําจัด วิธี Lucy-Richardson สามารถใชงานไดมีประสิทธิภาพเมื่อทราบPSF 
แตทราบเพียงเล็กนอยเกี่ยวกับสัญญาณรบกวนที่ถูกเพิ่ม เหมาะกับการใชในภาพที่หลุดจากโฟกัส 
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ขอเสนอแนะครั้งตอไป 
 จากผลการทดสอบในงานวิจัยนี้ยังใหผลท่ียังมีความผิดพลาดอยู  ซึ่งเสนอแนวทางการ
ปรับปรุงและพัฒนาไดดังนี้คือ 
 1.  ใชเครื่องมือปรับปรุงคุณภาพภาพใหเหมาะสมกับแตละปญหา 

 2.  พัฒนาการปรับปรุงคุณภาพของภาพ เพื่อทดสอบกับระบบการกรองแบบปกติ (Regularity) 

ตัวกรองแบบ เวียเนอร (Wiener) ตัวกรองแบบ ไบลด ดีคอนโวลูชัน (Blind Deconvolution) และ ตัวกรอง

แบบ ลูซี ริชาดสัน (Lucy-Richardson) 
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