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ความร่วมมือกันเพื่อสร้างนวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ์ทางการ

แพทย์เพื่อผู้ป่วยราชการสนาม ระหว่างวิทยาลัยแพทยศาสตร์-

พระมงกุฎเกล้า โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้า มหาวิทยาลัยเทคโนโลยี

ราชมงคลธัญบุรี และมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรม

ราชูปถัมภ์  เริ่มต้นจาก พ.อ.ประสงค์  ล้อมทอง (รองผู้อ�ำนวย

การโรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้าในขณะนั้น) ด�ำริเรื่องการพัฒนา

งานวิจัยและนวัต-กรรมทางการแพทย์เพื่อผู้บาดเจ็บจากราชการ

สนามเนื่องจากสถานการณ์ความรุนแรงใน 3 จังหวัดภาคใต้ ซึ่ง

ทหารที่ลงไปปฏิบัติหน้าที่ เมื่อได้รับบาดเจ็บและอาจถึงกลายเป็น

ผู้พิการยังมีจ�ำนวนมากขึ้นเรื่อยๆ และอุปกรณ์ส�ำหรับผู้พิการที่มี

อยู่ในปัจจุบันอาจตอบสนองต่อความพิการของร่างกายแต่ละคน

ที่แตกต่างกันออกไป ไม่เต็มที่และเพียงพอ จึงแนะน�ำให้ พ.อ. รศ. 

สุธี  พานิชกุล หัวหน้าส�ำนักงานพัฒนางานวิจัย วิทยาลัยแพทยศาสตร์

พระมงกุฎเกล้า และ พ.อ. ผศ.อารมย์  ขุนภาษี ผู้อ�ำนวยการกอง

เวชศาสตร์ฟื้นฟู โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้า ติดต่อประสานงาน

หารือกับ มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี โดย ผศ.ดร.

เดชฤทธิ์  มณีธรรม ซึ่งมีบทบาทส�ำคัญในการต่อยอดแนวคิดทาง

ด้านวิศวกรรมส�ำหรับการสร้างและประดิษฐ์นวัตกรรมทางการ

แพทย์ และ ผศ.ดร.เบญจลักษณ์  เมืองมีศรี นักวิจัยร่วมที่เป็นผู้

ออกแบบผลงานแต่ละผลงาน จากมหาวิทยาลัยราชภัฏวไลย-

อลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์

จากการหารือและสร้างเครือข่ายความร่วมมือกันท�ำงาน โดย

การสนับสนุนของต้นสังกัดของทุกสังกัด จนท�ำให้เกิดนวัตกรรม

และสิ่งประดิษฐ์โดยด�ำเนินการผ่านทาง สมาคมแม่บ้านทหารบก 

และได้รับความกรุณาจาก พล.ท.ธวัชชัย ศศิประภา เจ้ากรมแพทย์

ทหารบกในขณะนั้น ให้ใช้ทุนจากงบพัฒนางานวิจัยของกรมแพทย์

ทหารบกก่อน แล้วด�ำเนินการต่อไปเพื่อของบจากรายรับสถาน

พยาบาลกองทัพบก ความร่วมมือในครั้งนี้ นอกจากจะเป็นการร่วม

มือเพื่อวิจัยและคิดประดิษฐ์อุปกรณ์ส�ำหรับผู้พิการแล้ว ความมุ่ง

หวังต่อไปก็คือการประดิษฐ์อุปกรณ์ท่ีตอบสนองต่อความพิการ

อย่างหลากหลายและตรงตามความต้องการ เพราะผู้พิการแต่ละ

คนไม่ได้พิการเหมือนกันหมดทุกราย บางคนอาจจะพิการที่แขน 

บางคนอาจพิการที่ขา บางคนพิการขาทั้งสองข้าง เดินไม่ได้ ในขณะ

ที่บางคนพิการตั้งแต่คอลงไปเลยก็มี  ดังนั้นการวิจัยและพัฒนา

อุปกรณ์ที่เหมาะกับความพิการของผู้ป่วยแต่ละคนย่อมจะสนอง

ความต้องการได้อย่างเต็มรูปแบบและประสิทธิภาพมากกว่า  ซึ่ง

งานต่างๆ เหล่านี้ ได้แก่

-	 รถเข็นคนพิการไฟฟ้าควบคุมด้วยศีรษะ

-	รถสามล้อพลังงานไฟฟ้าแบบหัวลาก

-	รถเข็นคนพิการระบบไฟฟ้า แบบปรับยืน 

คณะผู้วิจัยได้น�ำนวัตกรรมมาใช้กับผู้ป่วยที่กองเวชศาสตร์ฟื้นฟู 

โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้า จากนั้นมีการน�ำรถเข็นคนพิการไฟฟ้า

ควบคุมด้วยศีรษะเสนอต่อผู้บังคับบัญชาของกองทัพ และไดน้�ำ

ผลงานเข้าประกวด จนได้รับรางวัลระดับดี วันนักประดิษฐ์ ปี 2556 

ของสภาวิจัยแห่งชาติ  รางวัลเหรียญเงิน และรางวัลผลงานโดด

เด่น จาก INST: The 9th Taipei International Invention 
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ปกิณกะ

“Lovely Robot” นวัตกรรมเพื่อผู้ป่วยพิการราชการสนาม

ประสงค์  ล้อมทอง1   อารมย์  ขุนภาษี2 และ สุธี  พานิชกุล3

1ศูนย์อ�ำนวยการแพทย์พระมงกุฎเกล้า  2กองเวชศาสตร์ฟื้นฟู  3กองสูตินรีเวชกรรม โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้า

รถเข็นคนพิการไฟฟ้าควบคุมด้วยศีรษะ



ประสงค์  ล้อมทอง และคณะ
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รถเข็นคนพิการระบบไฟฟ้าแบบปรับยืน 

รถสามล้อพลังงานไฟฟ้าแบบหัวลาก

ผลจากการสร้างสรรค์และพัฒนาสิ่งประดิษฐ์นี้ท�ำให้คณะนัก

วิจัยได้รวบรวมทีมงานเพื่อมาช่วยกันสร้างสรรค์ให้เกิดนวัตกรรม

ที่ดีขึ้น จนได้สร้างทีมงานขึ้นโดยใช้ชื่อว่า Lovely Robot ซึ่งเป็น

ทีมที่มีการช่วยกันหลายด้าน ประกอบด้วยพยาบาลช�ำนาญการ 

นักกายภาพบ�ำบัด และเจ้าหน้าที่ที่มีความใกล้ชิดกับผู้ป่วย ซึ่งการ

รวมทีมนี้ ท�ำให้คณะนักวิจัยมีกระบวนการที่ครบวงจรมากขึ้น มี

การส�ำรวจ การออกแบบ การประดิษฐ์ การทดลองใช้ การตรวจ

สอบความต้องการและความพึงพอใจ  จากนั้นทีมงานนักวิจัยได้

น�ำอุปกรณ์ที่คิดค้นขึ้นเดินทางไปในสถานที่ต่างๆ ที่มีผู้พิการจาก

ราชการสนามและปลดประจ�ำการไปแล้ว ในหลายจังหวัด เพื่อให้

ผู้พิการและปลดประจ�ำการไปแล้วได้ใช้สิ่งประดิษฐ์เหล่านี้ ได้แก่ 

จังหวัดยะลา น่าน นครราชสีมา กาฬสินธุ์ บึงกาฬ ชุมพร 

พระนครศรีอยุธยา เพื่อเป็นการเก็บข้อมูลเกี่ยวกับประสิทธิภาพ

ของอุปกรณ์โดยการทดลองใช้ และรูปแบบของอุปกรณ์ต่างๆ ของ

ทหารที่บาดเจ็บจากราชการสนามถึงขั้นพิการ ซึ่งมีลักษณะของ

ความบาดเจ็บและความพิการท่ีแตกต่างกันเพื่อน�ำมาพัฒนาและ

แก้ไขในชิ้นงานต่อไปให้สมบูรณ์ยิ่งๆ ขึ้นในอนาคต

นอกจากนี้ทีมนักวิจัยได้ร่วมกันสร้างสรรค์นวัตกรรมสิ่งประดิษฐ์

ที่เรียกว่า หุ่นยนต์เสริมพลัง (exoskeleton robot) ผลงานนวัต-

กรรมนี้ ถือเป็นสิ่งที่เป็นความหวังของผู้พิการท่อนล่างที่มีปัญหา

ช่วงล่างและการเดิน ทีม Lovely Robot ได้ท�ำการศึกษาเป็นเวลา

กว่า 2 ปี เพื่อให้ได้อุปกรณ์ในการช่วยเดินซ่ึงทีมวิจัยได้ท�ำการ

ทดลองกับผู้พิการหลายครั้งและกับหลายๆ ท่านเพื่อปรับสภาพ

ความเหมาะสมให้ใช้งานได้อย่างปลอดภัยและมีประสิทธิภาพ 

การทดลองการใช้หุ่นยนต์เสริมพลังนี้มีการทดลองกับผู้ป่วย

หลายคน มีสื่อต่างๆ ให้ความสนใจเป็นอย่างมาก ทีมนักวิจัยได้

ลงพื้นที่เพื่อเยี่ยมผู้พิการที่จังหวัดพระนครศรีอยุธยา และจังหวัด

ชุมพร เพื่อน�ำนวัตกรรมแบบนี้ไปให้ใช้ฝึกเดินกันในชีวิตประจ�ำวัน

นอกจากนี้ทีมผู้วิจัยได้สาธิตการท�ำงานของหุ่นยนต์เสริมพลัง

หรือ exoskeleton robot ทูลเกล้าถวายต่อสมเด็จพระเทพรัตน

ราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี ทรงทอดพระเนตร เมื่อครั้งทรง

เสด็จทรงวางศิลาฤกษ์ อาคารเฉลิมพระเกียรติ สมเด็จพระนางเจ้า

สิริกิติ์ พระบรมราชินีนาถ โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้าอีกด้วย

งานที่ส�ำคัญและมีเกียรติส�ำหรับทีม Lovely Robot ที่ส�ำคัญ

อีกงานหนึ่งคือ การสร้างประดิษฐ์หุ่นยนต์ปลูกต้นมะตูม โดยสืบ

เนื่องจากการให้มีการแต่งตั้งเป็นกรรมการของ ศูนย์วิจัยและพัฒนา

หุ่นยนต์ทางการแพทย์พระมงกุฎเกล้า ซึ่งมี พล.ต.ประสงค์ ล้อม

ทอง (ผอ.สวพท.ในขณะนั้น) เป็นประธาน โดยได้รับมอบหมาย

จากพระมหาราชครูพิธีศรีวิสุทธิคุณฯ ประธาน พระครูพราหมณ์ 

ซ่ึงมีพิธีสมโภชเทวสถาน (โบสถ์พราหมณ์) และท�ำการบันทึก

จดหมายเหตุการบูรณปฏิสังขรณ์เทวสถานส�ำหรับพระนคร และ

ในพิธีดังกล่าวนี้ สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราชกุมารี 

ทรงปลูกต้นมะตูมเพื่อใช้ส�ำหรับงานพระราชพิธีต่างๆ จึงให้ทีมผู้

วิจัยออกแบบและสร้างหุ่นยนต์เพื่อน�ำมาใช้การปลูกต้นมะตูม

หุ่นยนต์เสริมพลัง
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ในพิธีดังกล่าว สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯ สยามบรมราช

กุมารี ได้ทรงปลูกต้นมะตูมโดยทรงกดลงบนจอสัมผัส (touch 

screen) ควบคุมการท�ำงานของหุ่นยนต์ที่มีการเขียนโปรแกรมไว้

โดยแสดงหน้าจอเป็นรูปต้นมะตูม รูปพลั่ว และรูปหอยสังข์ 

หุ่นยนต์ปลูกต้นมะตูม มีหน้าที่ยกกระถางต้นมะตูมลงหลุมปลูก 

หลังจากนั้นในล�ำดับที่สอง หุ่นยนต์ถือพลั่วจึงเคลื่อนตัวมาข้างหน้า

และท�ำการเทดินลงไปเพื่อแสดงถึงการกลบหน้าดิน และหุ่นยนต์

ตัวสุดท้ายถือหอยสังข์เพื่อรดน�้ำลงหลุมปลูกเป็นอันเสร็จพิธีการ

ปลูกต้นมะตูมด้วยหุ่นยนต์  

คณะท�ำงานออกแบบสร้างหุ่นยนต์และผู้เข้าเฝ้า รับเสด็จ 

ประกอบด้วย พล.ต.ชุมพล เปี่ยมสมบูรณ์ (ผอ.รพ.พระมงกุฎเกล้า

ในขณะนั้น) พล.ต.ประสงค์ ล้อมทอง (ผอ.สวพท. ในขณะนั้น) 

พ.อ.อารมย์ ขุนภาษี ผอ.กองเวชศาสตร์ฟื้นฟู  พ.อ.สุธี พานิชกุล 

ผช.ผอ.วิทยาลัยแพทยศาสตร์พระมงกุฎเกล้า ฝ่ายพัฒนานวัตกรรม

และสิ่งประดิษฐ์  รศ.ดร.สมบัติ คชสิทธิ์ อธิการบดี มหาวิทยาลัย

ราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์  ผศ.ดร.เบญจลักษณ์ 

เมืองมีศรี มหาวิทยาลัยราชภัฏวไลยอลงกรณ์ ในพระบรมราชูปถัมภ์ 

ดร.เดชฤทธิ์ มณีธรรม มหาวิทยาลัยเทคโนโลยีราชมงคลธัญบุรี 

และตัวแทนจากบริษัท ที ดี เอส เทคโนโลยี (ประเทศไทย) มหาชน 

จ�ำกัด

ซ่ึงหลังจากพิธีดังกล่าวทางส�ำนักพระราชวังได้มอบหุ่นยนต์ 

ทั้ง 3 ตัวไปจัดแสดงไว้ที่ โรงพยาบาลพระมงกุฎเกล้า เพื่อให้คณะ

นักวิจัยได้น�ำไปต่อยอดส�ำหรับการพัฒนานวัตกรรมและสิ่งประดิษฐ์

ทางการแพทย์ต่อไป




